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L'AZIENDA

La Rovan El dtronta S.r.l . costtuta negl ianni'70 pe |
produbnedinot orieabnamntia vd octavarabl esu

brev et o proprb, sié progressv ament esv | uppat a econso-

| datagraeal | aqual tadaffdabl tald prodottoeal |
prof essonal taad epana dd sav b diconsul ena el

assst ema, raggungendo dai print vi 200t copeti h

| ocal taCrenl e di Cal dogno (VI), agl iattual i 3.000
conprensv idd | asadeproduttivaedd centroasstena.la
Rovan El étronta siavval edipasonal etento al tanet
special Bto ediscura espana, npegnat o ndsguant i

repartt

- | Laboratorio Ricerche Elettroniche al qual e sono
affdatil o ssudbo el a rel Babne di nuov e sol ubni
tenol ogcle dotato dicanea anecota a adeguata

& rument abnepe neureeprov ediconpatbl t& etro-
nmagne ca;

| Ufficio Tecnico, clereal & inmaste ddcrcutistam
patiegl isclavid etrtiappl tativiavval endos dd pli
node nist rument inf ornat tiedd | anecessara prof esso-

nal taconpd ea;

| Reparto Gestione Qualita, clela | conpto di
coordnaretuttel eattivtaeaetial SstammQ

RovanEl dtronta edisov rant endeeaicontrol | iqual tatwv
ddprodottin ngreso ed uscta dal | 'ainda;

| Reparto Realizzazioni Propotipi Meccanici prepo-
sto al | o studb eal | a ral Rbne di nuov e ol ubni
necancleedd | ev asbnidanot orif uorist andard;

i Reparti Produttivi - Azionamenti CA - Inverter -
Strumenti/Interfaccia/Azionamenti CC - Motori,
cheassarbl ano ecol | audano tuttiiprodottidisae

I Reparto Automazioni dove vengono rel ite
apparecctat ureequadrid etrtiutl ando, hal ta pe-
centual € prodotti Rovan di sae e rendendo quindi
poshl el aveftadiognidetagl bappl tati odddsposivi
Rowan, h parttcol aredd | eopeaabnidinhstal | abnee
messa a punt o;

| Reparto Assistenza Tecnica/Consulenza apprea-

to pa | a dgponbl tael a puntual ta(nmedamnte i

al tenana dipesonal evengono dalcatecica 8 oreal
gorno pa consul ena/assstena td € ontca).

Ol treairgartitecncjsonoattivipressol a RovanEl etroni
ca,| 'uf f tAmministrazione-Contabilita, I'Ufficio Com-
merciale, I'Ufficio Vendite e I'Ufficio Acquisti.
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LA PRODUZIONE
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LA QUALITA’

LaRovanEl dtrontaleacquiol acetftabnedd Siste-
ma Qualita sscondo | enormeUNI-EN ISO9001, h| hea con

| a smprepiat t ual eesgena digarant Feh nodo univ oco

I I'ivd | oqal tativodd | eprocelureappl tateh amda.
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MOTORI VETTORIALI SERIE G o e 1

( Introduzione )

Inot orit rf assRowanconrot orea gabba presnt anocaratt et clet al ida pot e essaredd nt iconenot orispecal ipehveatavetoral i
(brushless asynchronous vector motors); esinf at t isono st at iproge t at ipe essseut | atin abbhanatoagl invete vetoral i
Rovan. La partcol arerobuste cosruttiva, | a ventl abnendpendente | dsguntoretento el 'd evato sl aneto ono tral e
caratte# cle cle asscurano al notore un affdabl eutl b, con pretaoni scurametetra | e ngl oriregabl isul necato.

L' npregnainesot t o-v uotodd | ematasedd | ‘avvol gmeto, astura nf heun paral eabbattimentodd cl astodl oclecaratted
icontrol | infrepea. I notorivetoral iRowan anno divensbniconf ornial | o st andard MEC a part @isa-eequndirgul tano essare

pef e tanmt ent ecanbabl icon not oriashcronicormecal idiparipot ena.

( Caratteristiche generali )
Avvolgimento statorico

1 41T o V= PO trfase
TeDnidiponbl i ..o (125A / 220A)...(230A / 400A)...(270A / 470AN)...(300A / 520A)...(400A / 690A)
12 1. 1 R 50Hz
o standard 4 pol j surclista 2 pol ie6 pol i
Tapaat ura MBSITB @V V Ol GITBIE O ...ttt e e e e et e et e e e e e s snsn e e e e s s e nannnnneeeeeeaas +180°C
Iol amato.................. tropicalizzato in classe H con procedimento sotto-vuoto (pe garant reuna naggoreprot @ne
...................................................... anbmtal eed una mhorerunoros agraiad un pief f cacebl occaggp dd | emat ase)
0 ) sonda tenta a scatto con contatto N.C. h apetura a 160° C
....................................................................................................................................... portatadd contatto 1A -230V ac
Rotore

I 2N gabba discoattol o privo dipartistrscanti(col | etorj sparl € and | )
Raffreddamento

L2 IR ventl abneasstta ndpendentedal | avd octald notore
V@] QEOFIUET BUiieeeeeeeeeeieieiiiiieiiis s asal imonof asg 230V ac, prot énelP22 (IP55)
....................................................................................................................... a cocl e nonof ase 230V ac, prot énelP44
......................................................................................................................... assal itrfase 230/400V ac, prot énelP55
........................................................................................................................ cocl e trfass 230/400V ac, prot énelP55
Caratteristiche meccaniche

Mat @&l EUET BEO .....coeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt eer e eeneee alluminio, pe carcasa, scudiecanpana port af reno

L2 £ 2 senza freno
......... con freno a molle di sicurezza anteriore e posteriore 24Vdc (bl occaggo dd | 'al bao h nancana dial et azne
Formediponbl i .......ccooovveeiiiii e B3 (anpato)... B5 (f| angato)B3/B5 (anpato ef| angato)
L0 of 1= 5 o C32RSeZ2z
(V40 BT i 1= £ R da 6000rpma 12000rpm(dpendedal not ore
LU o I nf ebrea 70dB
FEE eV el =Te 1V Bl o U dsponbl ediszg surclista sa trasduttore
Caratteristiche del trasduttore utilizzabile per il feedback di velocita

T D0 ettt ettt e e e e —rrt et e e aa R nnrntae e e aaannnrnnaeeerasnnnrnrnraeeees ecode LINE DRIV ER, usct a PUSH PULL

Al MBIEGDNE  covvveeeeeeeeeeee ettt ttee e e et e ettt sss e e e e e ettt sss s e et aeaaannnnnesnnensn s standard +12V dc, surclista +5V dc o +24V dc
INPUl FGFO vttt n e standard 1000, su rchist a da 360 a 4096 (ol trecontattareUff. Tento)
Carco nassho pa canal €a 12V dC €5V dC .......coooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt 20mA
Caratteristiche ambientali

Grado diprot &@nenotore —.......ccccoeeeveiinnnnn, IP54 (I grado diproténeconpl es/a dpendedal tpo diventi atorecol | egato).

Surtlta IP5501IP23; nd cas diIP23, val do pe inotoriMEC 160, 160L, 160XL, | a coppa nonminal eé naggoredd 15%
rgpetoal | aveawdnelP54.

U110 R0 = L1 7= 11 = USRS da -20° Ca +40° C
Teweaatura nassta dd notoresul | acarcasa et @na .....cccceeeeeeeeveeevriiinnninnns 70° Cconvetl abne 110° Csna ventl aine

Al ttudhes! .Muu..eeeeeeiseeiiieeeiiieeeiiiie e, 1000m ol trefho a max 2000m biogna decl assarel notoredd | ' 1% ognil00m
01/ = = 1 TSP dal 5% al 95% non condesata
Conformita Normative

conforntaireqstidd | a Diectva EMC 2014/30/UE e al | a Dreti a Basa TexdndlVD 2014/35/UE, con rfeimato al | enorne
CEI EN 60034-1 e CEI EN 60204-1

Certificazioni

Motore certificato ATEX...........ccccoceriimrriiinrsinennns Trante de enhati accorghmti costruttv i possano fornie i motorin
conforntaal | a dretva ATEXD14/34/EU, normativ e Ex II 3G Ex e IIC T3 Gc el Ex II 3D Ex tc IIIB T135° C Dpe f unna-
mnto h ene2 e22 (h presna digaso pol veial ntato rictd diepl one).
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MOTORI VETTORIALI SERIE G DISEGNI QUOTATI SENZA FRENO

SERIE MEC DAL 63 AL 80L

]@i DFL% 4 S )

la E Io

B5 U A B3 LL
T A —
‘ D FE n [ °K> DF 0

]

@

Pasacavope | col | ganeto:
ventilatore, sonda termica
(+ freno posteriore in
versione speciale)

@ Pasacavopea | col | gganeto:
alimentazione trifase del
motore + terra

Pasacavopea | col | gganeto:
encoder

SERIE MEC DAL 90 AL 112XL

BS X4 B3 L1 L2=L3

.
@ o

DF @(;g Tf

b

o

=Y

R —
Y
@

H
i El R A
c.B ] A
lo ‘E Ta ¥

Pasacavopea | col | gganato:
alimentazione trifase del
motore + terra

Pasacavopea | col | ganato:
ventilatore, sonda termica
(+ freno posteriore in
versione speciale)

@ Conné torepa | col | eganmto:
encoder

SERIE MEC DAL 132 aL 200 - | MEC 180 e rotondo

BS 2 B3 r—LI Lo—L3
T G ol =
D @ @ o

il

m
o
[ewliin]
Ay

=y
=]
<Dlj

@ Pasacavope | col | ganeto:

alimentazione trifase del
motore + terra

@ Pasacavope | col | ganeto:
sonda termica
(+ freno posteriore in
versione speciale)
Connettorepe | col | egamento:
encoder
Pasacavopa | col | gganeto:
ventilatore

VERSIONI SuU RICHIESTA
MOTORI COW VENTILATORE COCLEA MOTORI CASSA QUADRA CON VENTILATORE COCLEA
CON RINVID S0 GRADI
Twy
LITT
Icr/lcnre Ic/Tcm
MOTORI CON CALOTTA PROTETTIVA
FROTEZIONE IP44 O IPS4
STIL A ST VOO BER. ENTIL TN ASSTAE MOTORT SENZA VENTILAZIONE, PROTEZIONE IPS4 SOLO PER FUNZIOMAMENTO INTERMITTEMTE
CON DUTY CYCLE AL S0%  DURATA MAX LAVORD 1 min - PAUSA 1 min
2 \
o =
5 el o
i g -
T
q q CITT 1T CITT 1T
Igy | Isy ‘
= 1 = MOTORE MOTORE NORMALE
CON ENCODER 0 CON DINAMO
MOTORE MOTORE
CON ENCODER SENZA ENCODER

CATALOGO MOTORI V ETTORIALI ROWANrev.813/05/2024
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QUOTE MECCANICHE MOTORI SENZA
MOTORI VETTORIALI SERIE G FRENO DAL MEC63 AL MEC100L
Quote in mm
GRANDEZZA MEC 71 71L 80 8OL 90 90M 90L 100 100L
A 125 148 175 190 220
B 80 | 145 90 | 165 100 | 180 125 | 207 140 | 265
C 45 54 60 70 75
D 11 14 14 19 24 28
E 23 30 30 40 50 60
F M6 M6 M8 M8 M8
G 105 ‘ 170 115 ‘ 190 130 ‘ 210 155 ‘ 237 180 ‘ 305
H 63 71 80 90 100
Ia (vedi nota 1) 275 ‘ 340 295 ‘ 370 320 ‘ 400 370 ‘ 400 ‘ 470 400 ‘ 525
It (vedi nota 2) / / / / /
Ic (vedi nota 3) 390 ‘ 460 400 ‘ 455 460 ‘ 560 505 ‘ 535 ‘ 595 530 ‘ 685
Icr (vedi nota 4) / / / / /
Icm (vedi nota 5) / / / / /
Icmr (vedi nota 6) / / / / /
Isv (vedi nota 7) 260 ‘ 335 275 ‘ 345 305 ‘ 385 330 ‘ 360 ‘ 430 355 480
Ivv 95 95 160 160 160
L1 225 ‘ 290 237 ‘ 312 252 ‘ 332 195 225 298 220 345
L2 / / / 235 265 337 260 383
L3 / / / 295 325 392 315 442
N 105 120 130 140 150
Nt 106 130 152 164 184
o 156 175 198 230 250
P 8,5 9.5 12 12 14
Sc (COCLEA NORMALE) 158 168 230 250 260
Scm (COCLEA MAGGIORATO) / / / / /
Rc (COCLEA NORM. con rinvio) / / / / /
Rcm (COCLEA MAGG.con rinvio) / / / / /
Tc / / / / /
(V] 3 3.5 4 4 4
v 7 7 9 9 12
z 95 110 110 130 130 180
X 108x108 | 122x122 120x120 150x150 155x155 200x200
DF (DIAMETRO FLANGIA) 140 157 160 200 200 250
K 115 130 130 165 165 215
Y 140 160 195 214 250
CHIAVETTA 4x4x15 | 5x5x20 5x5x20 6x6x30 8x7x40 8x7x45
D / / 14* / 19%* / 24%* /
E / / 30 / 40 / 50 /
F / / M6 / M8 / M8 /
Chiavetta / / 5x5x20 / 6x6x30 / 8x7x40 /
P 8.5 9.5 9.5 9.5 12
A z 80 95 95 110 110 130
RIDOTTA X 110x110| 110x110 120x120 150x150 155x155 200
DF (DIAM. FL.) 125 140 145 160 160 200
K 100 115 130 130 165
PESO MOTORI 2 POLI (Kg) / / / 19,5 24,5 31 29 43
PESO MOTORI 4 POLI (Kg) 6 9,5 9,4 14,5 13,5 21,5 19,4 22,8 30 26,8 44

*ALBERI BONIFICATI

Note aggiuntive sulle dimensioni dei motori:

1) qotalIrd atvaal | 'ngonbrodd notoreconvett! aissiale

2) qotaIrd ativaal | 'ngonbro dd notoreconvettl| aissiale + calotta
3) qotalIrd ativaal | 'ngonbro dd notoreconvet! zibwmlea normale
4) qotalrd atvaal | 'ngonbrodd notoreconvetti ebolea normale con rinvio 90°

5) qootaIrd atvaal | 'ngonbro dd notoreconvent| mbmlea maggiorato

6) qotalIrd ativaal | 'ngonbro dd notoreconvetl @bmlea maggiorato con rinvio 90°
7) qootaIrd ativaal | 'ngonbro dd notsemza ventilatore
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QUOTE MECCANICHE MOTORI SENZA
MOTORI VETTORIALI SERIE G FRENO DAL MEC112 AL MEC200
Quote in mm
GRANDEZZA MEC 112 1121 112X 112XL 132 132L 132XL 160 160L 160XL 160R 180
A 230 285 320 280 318
B 140 180 ‘ 330 240 255 ‘ 300 ‘ 300 ‘ 200 240/280 305
C 75 90 120 115 135
D 28 38 42 42 48 55
E 60 80 110 110 110 110
F M8 M10 M10 M12 M16 M20
G 180 ‘ 220 ‘ 370 290 305 ‘ 350 ‘ 350 250 325 355
H 112 132 160 180 200
Ia (vedi nota 1) 420 ‘ 490 ‘ 560 ‘ 640 560 ‘ 610 ‘ 690 620 ‘ 710 ‘ 810 ‘ 495 815 910
It (vedi nota 2) / / / / /
Ic (vedi nota 3) 580 ‘ 655 ‘ 725 ‘ 855 780 830 930 870 960 1060 735 1110 1140
Icr (vedi nota 4) / / / 820 760 845 950 635 940 980
Icm (vedi nota 5) 630 ‘ 705 ‘ 775 ‘ / 810 860 940 905 995 1100 785 / /
Icmr (vedi nota 6) / / 760 845 950 635 / /
Isv (vedi nota 7) 400 ‘ 475 ‘ 545 625 560 610 690 510 590 690 495 740 840
Ivw 160 210 210 210 210 260 260 450
L1 250 325 543 473 315 362 445 355 440 545 230 155 580
L2 288 362 580 510 400 450 530 470 550 655 360 480 100
L3 375 450 670 600 510 560 650 580 665 760 480 160 180
N 160 190 230 260 310
Nt 205 245 276 200 350
o 277 322 390 440 510
P 14 14 ‘ 16 16 18,5 18,5
Sc (COCLEA NOMALE) 272 322 342 420 430 460
Scm (COCLEA MAGGIORATO) 322 / 352 ‘ / 420 / /
Rc (COCLEA NORM. con rinvio ) / / 570 450 610
Rcm (COCLEA MAGG. con rinvio ) / / 610 / /
Tc / / / / /
U 4 4 4 5 5
A" 12 13 14 14 18
4 180 230 250 250 250 300
X 205x205 255x255 280x280 350 355x355
DF (DIAMETRO FLANGIA) 250 300 350 350 350 400
K 215 265 300 300 300 350
Y 260 315 365 360 375
CHIAVETTA 8x7x45 10x8x70 12x8x90 12x8x90 14x9x90 | 16x10x90
D 24* / 28* 38* 38*
E 50 / 60 80 80
F M8 / M8 M10 M10
Chiavetta 8x7x35 / 8x7x45 10x8x70 10x8x70
P 12 M12 14 M12
FLANGIA z 130 180 230 230
RIDOTTA X 200 252x252 252x252 280x280
DF (DIAM. FL.) 200 250 300 300
K 165 215 265 265
PESO MOTORI 2 POLI (Kg) 38 51 63 78 72 85 104 111 140 174 190 285
PESO MOTORI 4 POLI (Kg) 38 48,8 62 77 70,5 84 104 105 139,5 169 76,5 203 283

*ALBERI BONIFICATI

Le quote della tabella sono relative alle dimensioni dei motori senza freno; pa conoscael a niura total edd notoreconpl & o dif reno
anteoreé necessarb sormareal | aquoota"I"| enburerd ativeal | a canpana portafrenodd | atabd | and paragraford ativo.

Nd caso dif reno post @brenv ecebsogna sonmareal | aqota"I"| aquotadeltaldd | asesatabd | a.

Intuttiinotorien qual sasv esonel 'esentual enontaggo dd | 'encode | hedriv & non conporta nessuna v arabnedd | 'hgonbro.
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G VERSIONE CON IL FRENO

( Descrizione dei motori con freno )
MOTORE CON FRENO ANTERIORE.
Nd | wersione standard, inot oriRowan possono essareeqipaggat idi freno a molle a n@ dicanpana disupporto

fesata sul | a parteantebredd notore Inquetocaso ! 'al bao dd notoreé opportunamnteal | ungato pe osptarel a canpa-
na porta-freno clerproducel enornal icondbnidif| angaturadd | a veasonesma freno; tra gl iaspetipostividital e
nontaggo, | avthanatral carctoel freo, clerendeetravaneteaffdabl eal  ftacel 'abnedif renat ura, sma
nteaesarel 'nteaal ungle dd | 'al beo.

ATTENZIONE! In ognicaso non € posshl eappl tarel freano nun scondo tawo ad un not oreRovan saeG nornal e
potclé® necessara | a sosttubnedd | 'al beo.

Ifrenid etronagnetiscd tidal | a Rowan pa iproprinotorisicaratteno pe | al oro robustes ed af fdabl tan| hea con
| ecarattesttledd notoresteso. Il frenoa mol | efunbna con una tensbnecont hua di24V edes eessae al imntato
ndpendent arent e

1l freno a molle (detto anche freno di sicurezza) esscta | a sua abnef renanteh asssa dial mentabne Q

vimeal mntato con 24V DC, | 'd etromagnd esphngel enol | eh conpressbnel berando | 'al bao notore al contrarb, h
assna dial mntabne | enol | evengono rl ascatebl occando | 'al beo notore In caso dinecesst & posshl eaddol cie

| 'abnefrenantetrantetaratura dd | 'apposto and | o direggol abne

Dal notoreMEC 80 fho al MEC 160XL € fornbl esurtlestal frenoanol | econ| esbldicco manuale, pa inot oripil
pccol isma | eva dishl occo nmanual e

II fremoanol | evimeut!| Bato soprattutto conefreno discurea hn caso dimancana direteh appl tabnicleconportano
carchsospesio nerial iconecarriponte cartcatorj scarcatorj recprocatorj carrd | idipeo d erato.

Il grado diprot éonestandard dd freno a nol | eé IP54.

Lecaratte g cledif unbnamto v exgono mantenutecon | trafero regol atoa 0,3 nm=0,05.

E'da tenaepremtecte in taluni casi I'applicazione del freno a molle al motore comporta una riduzione delle
misure dell'albero ripet to al | a neura standard, conesipual evaredal | edmnsonidd | a tabd Caratteristiche
elettromeccaniche dei freni; pa questo notivo epa | fatto cleinotoricon freno lanno | 'al beo prol ungato occorre
sgureattentanntel paragraf o Posizioni possibili di montaggio dei motori, sopratt utto quando sider ono appl tare
sford ateal ial | 'al beo.

MOTORE CON FRENO POSTERIORE.

Su ordnabnesipud ornreuna versione speciale con freno postebrepea | etagl edal MEC 80 h su, questa sol ubne
conporta una ridotta capact & renantergpeto al | o standard. In questo caso | notore rigpeto al | o standard, sial | unga db 1 a
quotadeltalveaftabl end | atabd | a d€dratteristiche elettromeccaniche dei freni".

GHIERA DI
REGOLAZIONE

MOTORECONFRENO
ANTERIORE

FRENO A MOLLE
ENCODER

V ENTILATORE G | T

CAMPANA PORTAFRENO

MOTORE CON FRENO ] F——————
POSTERIORE -
e e ——

V ENTILATORE
ENCODER FRENO A MOLLE
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Rowan Elettronica

TABELLA CON LE CARATTERISTICHE ELETTROMECCANICHE DEI FRENI
CARATTERISTICHE ELETTRICHE
DIMENSIONI CAMPANA PORTA FRENO ANTERIORE FRENO DEL FRENO PESO
POST. MOTORE
. . ANTERIORE POSTERIORE CON
Le misure sono espresse in mm quota
(quote tra parentesi per realizzazioni fuori standard) delta I | poTenza COPPIA POTENZA COPPIA FRENO
ASSORBITA FRENANTE | ASSORBITA | FRENANTE
Chiavetta
63 60.5 95 11 | 23 9.5 140 115 4x4x15 / 15 5 / / 9
63L 67 110 14 | 30 9.5 160 130 5x5x20 / 20 12 / / 12.8
71 67 110 14 | 30 9.5 160 130 5x5x20 / 20 12 / / 14
7Z1L 67 110 14 | 30 9.5 160 130 5x5x20 / 20 12 / / 19.5
80 92 130 19 | 40 12 200 165 6x6x30 125 30 20 15 5 21
8OL 92 130 19 | 40 12 200 165 6x6x30 130 30 20 15 5 28.5
90 92 130 24 | 50 12 200 165 8x7x40 85 30 20 20 8 26
90M 22 130 24 | 50 12 200 165 8x7x40 85 30 20 20 8 29
90L 92 130 24 | 50 12 200 165 8x7x40 85 30 20 20 8 32
as 40 30 16 33.4
100 100 180 28 | 60 14 250 215 8x7x45 85 50 60 28
(magg.) | (magg.) / /
as a0 30 16 54.4
100L 100 180 28 | 60 14 250 215 8x7x45 85
50 60 / / =
(magg.) | (magg.)
as 40 as 35 44.4
112 100 180 28 | 60 14 250 215 8x7x45 110 50 60
/ / a9
(magg.) | (magg.)
as 40 as 35 54.4
112L 100 180 28 | 60 14 250 215 8x7x45 110 50 60 =5
(magg.) | (magg.) y 4
as 40 as 35 65
112X 100 180 28 | 60 14 250 215 8x7x45 110 50 60
/ / 70
(magg.) | (magg.)
112XL 100 180 28 | 60 14 250 215 8x7x45 110 50 60 as 35 292
132 127 230 38 | 80 14 300 265 10x8x70 85 55 20 as 35- 60 77
132L 127 230(250) | 38 | 80 |14(16)|300(350)| 265(300) | 10x8x70 80 55 20 as 35- 60 102
132XL 127 230(250) | 38 | 80 |14(16)|300(350)| 265(300) | 10x8x70 / 55 90 as 35- 60 122
160 127 230(250) | 38 | 80 |14(16)|300(350)| 265(300) | 10x8x70 95 55 20 50 60 136
160L 127 230(250) | 38 | 80 |14(16)|300(350)| 265(300) | 10x8x70 95 55 20 50 60 170
160XL 127 250 42 | 110| 18,5 350 300 12x8x90 / 60 200 50 60 180
160R 127 230(250) | 38 | 80 |14(16)|300(350)| 265(300) | 10x8x70 95 55 90 50 60 102
180 127 250 48 | 110 | 18,5 350 300 14x9x90 120 65 300 65 300 240
200 150 300 48 [ 110 | 18,5 400 350 14x9x90 260 65 600 65 600 330
(magg.) = FRENO MAGGIORATO

Nd | a v asnstandard con freno anteriore, | col | gganmtodd frewo /’ﬂ MOTORE CON
€ dsponbl eh un conngttorecc_)n 4 ph nuneratisul | a canpana port af reno. — FRENO ANTERIORE
Col | egarel frewoainorsatil e2dd conndtore

Nd | aveasnespeaal ecofreno posteriore, | col | eggametodd freo

€ dsponbl en una norseta seviml | oggata nsareal | a norsttaa di MOTORE CON
potena (v edianclel paragrafo Disegni quotati dei motori senza frenoe| [ O FRENO
POSTERIORE

localizzazione morsettiere di collegamento).
Al mentarel freno ainorsdtile2dd | anorsdtia. i

Le potee sono ndcatend | a tabd | a diqeta pagna.

Il freno funziona con una tensione continua di 24VDC per un ciclo di funzionamento S6 con max 5’ di eccitazione e 5’ di
diseccitazione.

Pa | a getbneottiata dd FRENO, | a Rovan El etronca proponel a scleda C321S col | egata comenostrato h fgura:

0 0
230 C321S
400 24 I- Conando
FRENO
(3A)

La C321S fornsce uno spunt o max di34V DC e una succesy a t ensbne di mant enivent o di 24V DC. In quest o nodo s
vd oca | ostaccodd FRENO esertal surrical daneto durantel savi conthuo pe pebdiprol ungati
Pa ectabnirpaute attendaeal neo 1 scondo tra dexctabne ericctabnedd freno.
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G RAFFREDDAMENTO

( Sistemi di raffreddamento e gradi di protezione dei motori e dei ventilatori )

La sguentetabd | a fornscel ecaratteittledeventilatori standard nontatisuinotorisaeG el ecaratteitthedd
ventl atorickepossono esssrenontatisu rclist a; f ornscenol treigradidiprot éanest andard esu rtthist a.

Possibilita di fornire il grado di protezione ATEX - Gruppo II - Categoria 3.

VENTILAZIONE MAGGIORATA SU RICHIESTA

GRADO DI
MEC PROTEZIONE GRADO DI | POTENZA | ALIMENTAZIONE
DEL MOTORE TIPO | PROTEZIONE |VENTOLA | VENTOLA
VENTILATORE| W (50/60Hz)
P22 monofase monofase
63/ 63L P54 ASSIALE | **IP44 10 2 30Vae COCLEA P44 29 P 3OVas
***IP55
71/ 71L P54 ASSIALE *9;34214 16 monofase COCLEA P44 29 menoiase
230Vac 230Vac
**¥IP55
80 / 8OL P54 ASSIALE *E;gczm 18 monofase COCLEA P44 35 monofase
*%*XIP55 230Vac 230Vac
POKRS0H o e Gea 26 ENEEED | e P44 42 onofase
100 /112 P 230Vac 230Vac
55
90L P22 monofase trifase
100L / 112L P54 ASSIALE | **IP44 46 S 30Vae ASSIALE IP55 68 230V triangolo
112X / 112XL ***IP55 400V stella
132 / 132L 1P22 monofase Trifase
13oxL P54 ASSIALE | 157, 65 S 30Vae ASSIALE IP55 140 230/400Vac
trifase
160 /160L P22 monofase .
160X/ 160R|  IP54 ASSIALE | 150, 125 S 3OVae ASSIALE IP55 203 23:;% ‘tlrlsat:ﬂglo
137 trifase ST
180 P54 ASSIALE 1IP55 200 230/400vac | COCLEA IP55 550 23:‘%\3 ‘tlrlsatglglglo
137 trifase trifase
200 P54 ASSIALE P55 200 230/400vac | COCLEA IP55 550 2?:1%‘:) \tlrlsat:ﬂglo

IP55 o IP65 su richiesta.
** con motore montato in verticale + calotta protettiva.

*** con motore autoventilato. \ v '/
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G POSIZIONI POSSIBILI DI MONTAGGIO
MOTORI STANDARD MOTORI CON FRENO ANTERIORE
(ANCHE NELLA VERSIONE CON FRENO POSTERIORE) (N.B. SOLO USCITA CON GIUNTO O RIDUTTORE)
VERSIONE
B3 [ }.@ :1{ ] VERSIONE i
MOTORI: B5
63-63L-71-71L MOTORI:
80-80L-90 - 90M 63 - 63L
90L - 100 - 100L . — 71-71L
112- 112X - 112L 80 - 80L
112XL-132-132L 90 - 90M - 90L
132XL-160- 160L 100
160XL- 160R- 180 T 5 —
200
0 ]
VERSIONE
B5 [ anin
VERSIONE L F L
B5 MOTORI:
_ 100L - 112 - 112L
MOTORI: 112X - 112XL - 132
gi - ‘;it 132L - 132XL - 160
- 160L - 160XL - 160R —J
80 - 80L — IRIND 60L - 160XL - 160
90 - 90M - 90L VERSIONE
100 - 100L B3/B5
Hz o132 T T(%lT_o-Rll:u - 1121
[ S— 112X - 112XL - 132 [ ]
132L - 132XL - 160
160L - 160XL - 160R
VERSIONE 180 - 200
B5 - e D beer
MOTORI:
112L-112X- 112XL
132 - 132L - 132XL
160 - 160L - 160XL | 771727 T
160R
VERSIONE
B3/B5
MOTORI: [ ]
1121 -112X -112XL
132 - 132L - 132XL
160 - 160L - 160XL
160R - 180 - 200

MOTORE CON FRENO CON CARICO LATERALE (TIPO PULEGGIA)

i i

MONTAGGIO SCONSIGLIATO MONTAGGIO CORRETTO
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G COLLEGAMENTO

[ Collegamento di potenza dei motori dal MEC 63 al 80L
QO © TERRA © 0000
Jgou = 0\ o
S.T.
Q_ Ou L == i |:| =
SONDA VENT. |: :I:I
2 O\Nl TERMICA 230Vac U
schermat. _l I_l
<|Quz Ow 5300V B B A A
rosso | nero |arancio| giallo m/at;rlzne verde
ENCODER

In questa saedinotoril col | egameto dipotena pudessae essgut o a STELLA o TRIANGOLO.
La norsdtia dipotena dédsaviedd | 'excode sono racclusetuttedetro | o ssesso coprivorsatae

[ Collegamento di potenza dei motori dal MEC 90 al 200

In questa saedinotoril col | egamato dipotea pudessse essgut 0 a STELLA o TRIANGOLO:

COLLEGAMENTO w2 U2 V2 COLLEGAMENTO "2| |UZ| |V2
A Ut vt wi A
STELLA trRIaNGoLo U1 [~ VT |AW1
DALL'INVERTER M DALL’INVERTER
COLLEGAMENTO DI TERRA —g COLLEGAMENTO DI TERRA —9

II col | eganeto a scd | a o trangol o dpendedal | 'abbhamento con | 'nvetea 400.
A questo rguardo, consul tarel eTabd | edi PARAMETRIZZAZIONE INV ERTER 400, nd | e paghe sgguenti
In questinotoril col | eganeto dd | 'encoda € digponbl e su conne tore (v i pagha successy a).

( Collegamento della sonda termica

La sonda tenta € un contatto N.C. clesaprequando | a teweatura degl iavvol ghmtidd notoresupaa i160°C,
| hiediscure corrgpondenteal | a cl asseH (180° C). Siusa coneavegaa pa | o ssacco dd td euttoredinarca
tenendo presmtecle | a portata massva dd contatto € 1A - 230V AC.

A sxonda dd tpo dinotore | col | egamto dd | a sonda pudssaeal | oggato ndsguentitpidinorsttae

1(2|3|4|5|6 11234 1]2
Q0|00 LI |35 %,
FRENO o1 FRENO o1 .
POSTERIORE ar POSTERIORE| 2! L
VENT SONDA SONDA SONDA
" TERMICA TERMICA TERMICA
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G COLLEGAMENTO

( Collegamento del ventilatore

Al mntarel ventl atoreanclea motorefeno h nodo da Sfruttare pe | raf freddanent o, ancte i monent i di pausa.
Pa | ecaratteicledipotea, valaetabd | a paragraf o RAFFREDDAMENTO.

A sxonda dd tpo dinotore | col | eganento dd ventl atorepudesszeal | oggato ndsguantitpidinorsttae
v di f gure pag. sguate

112131456 1121314 VENTILATORIACOCLEATRIFASE
ololololo|lo olololo (collegamento diretto nella basetta del
| | _]_ motore ventilatore)
FRENO - ; 8 8
POST =5 = 7972 2
VENT. SONDA VENT. T 1 1T
230vac  TERMICA 230Vac LINEATRIFASE LINEATRIFASE
400Vac 230Vac
( Connettore encoder LINE DRIVER

I notoriRovan sge"G" h vasne standard sono dot atidiencoda LINE DRIV ER con tensbnedial mentabne
+12V DC ergol upbne 1000 ipul si/gro.

Su rtlista sono fornbl iencode con riol ubnedv @se al hentabne +5V dc enpul s digo.

Nd caso dial matabne +5V dc anclel 'nveatea dovraessye nodftato pe queta tesone

L'al hentabneeisgnal idifasedd | ‘encode sono portatial connegtoresul notoreconendcato nd | o schaa di
col | egamnto syguete

_ encoder conimpulso di zero

p +12VDC ROSSO SCHERMATURA
0VOC NERQ \ SCHERMO,

] B ARANCIO
[ (o | B GIALLO
‘A MARRONE

o A V ERDE
C1

— ENCODER

[ 1 [ 1

o BLU CONNETTORE CONNETTORE

UTILIZZO DEI SEGNALI DELL'ENCODER MOTORE PER ALTRI INVERTER 400 O ALTRI DISPOSITIVI
E' posshl ecol | egareisgnal idd | 'encode notoreanckead al tridsposdivial | esguenticondini
-1 col | ggamnto dereessgeral ato trantie cavo schermato.

- | 'assorbhent o massho pe ognicanal eencodes  non deve superare i 20mA h entranbiicas 12V e5V dc.

( SERRAGGIO MORSETTI

IMPORTANTE: € consigliato almeno 1 volta I'anno di controllare il serraggio dei morsetti, specialmente
quelli di potenza, sia dell'inverter che del motore, onde evitare possibili allentamenti con conseguente
surriscaldamento del contatto e del cavo collegato.
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G CIRCUITO EQUIVALENTE

Il ceuito ev al entepanmetedidenti ftarel ecasttesttleddmotoriv  etoralin de enhat econdpnidil a

voro. I val ori
corrgpondantial | egandez esono rportatind | escledet eenclepea ognishgol o notor e

—

&;V ,ﬁ,\l}{" L;V\I/_\m s: Tensione di fase

. Resistenza di Statore
L R R::Resistenza di Rotore
% m g? Ls: Induttanza di Statore
L\ : Induttanza di Rotore

. Ly : Mutua Induttanza

s: Scorrimento

A Cl

Cli
®

MOTORI VETTORIALI SERIE G | FORMULA CALCOLO RESISTENZA

Nd | etabd | esguentj| a Resst ena diStatoreediRotoresono staterl evateal | a tewpeaatura anbmtedi25° C.
Q

TO=25°C
T1=XXX°C

R(T1) =R(TO) x 1 +AxT1

Acu = 1/235 (avvol gheto hram 1+AxTO
Aal = 1/225 (gabba n al | unib)
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G CUSCINETTI

( Tipo cuscinetti

I cuschetida noiutl atisono ad una corona disfee precarcatj dd | enigl brimarcleecomunquertenutidal | a nostra
aienda af fdabl ies: NTN, SKF. Sono dd tpo a sfeeradal icon scleningtal | tiad entranbiil ati2RS o Z a goco radal e
nmaggbrato C3 eprd ubrftaticon grasso specal e2AS (-30° Ca +160 ° C) penmanate

Neémot oria 4 pol iveixgono nont atiicuschet tiANTERIORE ePOSTERIORE t po 2RS C3, mnt rendnot oria 2 pol itpo Z

C3. 1l cuschetoantabreefssatoal | oscudo dd mot oredaAMELLO SEEGER (neéimot oriMEC 63, 71 €80 & presmtesol o
nd | eveasbnicon freng)mtrequd | o postabree | bao (veliepl oo motorend parag. PARTI FISICHE DEL MOTORE).

( Limiti meccanici dei motori

ATTENZIONE! Ondeestaremnal funbnametio rotturedd | epartinmecanclescondgl a dinon supgrare | a nassha
vd octxonpatbl econl| ecaratte#tclenmzcancledd notorerportatand | a sguetetabd | a:

VELOCITA' MASSIMA CUSCINETTI NEI MOTORI

MEC 63 63L 71 71L 80 80L 90 90M 90L 100 100L 112 112L
Giri max
(rpm) 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 9800 | 9800
MEC 112X 112XL 132 132L | 132XL 160 160L | 160XL | 160R 180 200
Giri max

9800 9800 7800 7800 7800 7000 7000 7000 7000 6000 6000

(rpm)

N.B: pe vd octasupedricontattarel 'Uffco Tecnto Rovan.

( Carichi radiali ed assiali massimi sull’albero motore

Nd pemtepar agrafo sihdcano | ef orzeradali(Fr) el assal i(Fa) nasstedd hi  tepe inotoriv etoraliR owan; una volta
cteival oridinteessesono de enhaticonedecrtto, vengono poiconfrontaticon qud | irportatind | etabd | edipagha
sguente

| E

r————— hﬁ

b= —— YLFr

Fr é cal col ata appl tatB/® dd | 'al bao sporgate

Fa

Nd caso ditasneonenec  canta clegene a un carco radal € quest ‘utio putsss  ecal col atolando | a sgguante

formul a:
6
£ oo fn 91000
r _ [ ]
n D
pr
dove
P,: potena rttista dal notor ef TRATS]I::I,IOSSII()NE K
n: vd odiair otabnedd | 'd mmotorefpminin]
D,: dangr o prini tvo pmy Catena 1,2 ... 1,5
K: € un codfcintel egatoal tpo diagrssbne - : :
veditabd | a a fanco Cinghia trapezoidale i,5...2,0
Cinghia dentata 1,1...1,3
Cinghia piatta e
tendicinghia 255 ens Egll]
Cinghia piatta 3,0...4,0
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G CUSCINETTI
Asgurel etabd | econicarchnassriradal ied assal ical col atipe una durata dif unenameto di20.000 oreal | a
vd octaottohdcata (hdcati eenon garantt eessmdo condbnatedal | ecarattesttledd | "accoppaneto conl
carco).
MOTORI ROWAN 4 POLI
TABELLA CARICO RADIALE OASSIALE MASSIMO SJLL'ALBERO
PER DURATA CUSCINETTI 20.000 OFE (indicative)
vec | SRIMAX | Ciiaiore | Noeuse | potierore [ Ncuse | B | F
(2RSC3) (2RSC3)
63 1500 6002 1 6001 1 460,4 135
63L 1500 6003 1 6001 1 559 175
71 1500 6004 1 6003 1 72,7 230
71L 1500 6004 1 6003 1 772,7 248
80 1500 6304 1 6203 1 1307,1 383
80L 1500 6304 1 6203 1 1307,1 415
90 1500 6205 1 6203 1 1150,9 345
90M 1500 6205 2 3204 1 1876 577
90L 1500 6205 2 3204 1 1876 605
100 1500 6206 1 6204 1 1603 464
100L 1500 6206 2 3204 1 2613 830
112 1500 6207 1 6205 1 2112,7 642
112L 1500 6207 2 3206 1 34437 1068
112X 1500 6207 2 3206 1 34437 1103
112XL 1500 6207 2 3206 1 3443,7 1132
132 1500 6209 2 6206 2 43549 1363
132L 1500 6209 2 6206 2 4354.9 1315
132XL 1500 6209 2 6206 2 43549 1327
160 1500 6309 2 6206 2 7101,9 2156
160R 1500 6309 2 6206 2 7101,9 1970
160L 1500 6309 2 6206 2 7101,9 2235
160XL 1500 6309 2 6206 2 7101,9 2298
180 1500 6310 1 6009 2 5096,8 1630
200 1500 6212 2 6209 2 7034,9 2282
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G CUSCINETTI
Asgurel etabd | econicarchnassriradal ied assal ical col atipe una durata dif unenamnto di20.000 oreal | a
vd octaottondcata (hdcativ eenon garantt eessndo condbnatedal | ecaratteittledd | "accoppanmtoconl
carco).
MOTORI ROWAN 2 POLI
TABELLA CARICO RADIALE OASSIALE MASSIMO SJLL'ALBERO
PER DURATA CUSCINETTI 20.000 OFE (indicative)
vec | SRIMAX | SoCiore | Noeuse | potieriore | Nocuse | Fro | Fa
(2zC3) (2ZC3)

90 3000 6205 1 6203 1 9135 273
90M 3000 6205 2 3204 1 1489 457
90L 3000 6205 2 3204 1 1489 480
100 3000 6206 1 6204 1 1272,3 368

100L 3000 6206 2 3204 1 2073,9 658

112 3000 6207 1 6205 1 1676,9 509
112L 3000 6207 2 3206 1 2733,3 847
112X 3000 6207 2 3206 1 2733,3 875

112XL 3000 6207 2 3206 1 2733,3 898

132 3000 6209 2 6206 2 3456,5 1081

132L 3000 6209 2 6206 2 3456,5 1043

132XL 3000 6209 2 6206 2 3456,5 1053
160 3000 6309 2 6206 2 5636,8 1711
160R 3000 6309 2 6206 2 5636,8 1563
160L 3000 6309 2 6206 2 5636,8 1773
160XL 3000 6309 2 6206 2 5636,8 1822

180 3000 6310 1 6009 2 4045,4 1292
200 3000 6212 2 6209 2 5583,6 1809
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G | MANUTENZIONE VELOCE DEL MOTORE

I notorive t oraiROW AN sono apposi t amet ecost ruit ipa essa7 epil otatidawetea Scal ®o Vetoral eesono parttol armante
adattj pe | el orcamttaitclentrhscle a sopportar erpe utispuntidipartena ef renaturednanicke Nona vendospaz ol €
| alonmanutebneéridot taal mhivo erguar da h parttol aisol icusche tiel a sosttiupnedd | ‘encode

Sostituzione dei cuscinetti e/o dell’encoder

Snontarel notore procadendo nd  sguent e nodo:

1-togl mel evtidd | o scudo copriventol a postebreo ventl atorea cocl e esfl arel o stesso dopo ave scol | gato ifl isul
morst terasave

2 -toghk el "encode svtiando | e2 visull a sua fl anga;

3-toghk el eviiidd!| o scudo antebe

4 - <1 @l oscudo antebeclef uorescesgui to dal ot oead esso v hcol ato;

5-quando sdevetogl el cusxheto antebre svtarel evtidd parapol veaeetogl el 'and | o sege (sepremte
aul | "al bao;

6 -1 arel "al bao dal cuscheto;

7 -togk el "and o sege (sepr emte cletr attei | cuschet o sull o scudo;

8- ail cuscheto esostiturl o con uno anal ogo tpo 2RSC3 pe i4 pelZ ZC3 pa i2 pol j | ubrftato con gasso fil antepe
alta tepe atua (160° C);

9 -il cuschdto postabreder eessa edd tpo 2RSC3 pe i4 polieZ ZC3 pea i2 pol i

10- Seneessard |, ostiturel 'encodea h fasedirhontaggb dd motor e

Registrazione del traferro del freno a molle o freno diretto

Q asanontato il freno a molle enecess tidiuna r gt r abnedd trafero, sdev eproceala end sguent enodo:

1 - togler eibul | onidiaccoppanato f ra not oreecanpana port af reno;
2-<i al acanpanacond atio freno dall "al be

3-togl el evticlefesanol frewoal | a canpana;

4-oi @il cattodd Mnodall anorstaa;

5-4i @il fno steso dal | a canpana.

A quest o punto sipulpr ocede eall aagitr abneagendo sui3 bul | onif ho ad otener eun trafaro conpreo f ra 0,2 e0,3mm
Q a il rno sa dotato diand | o antpolee togle equest “uktho pa ac cade eaibul | onidirgit r abne

Il rBno a nol | evimefornito con | a massha coppa franante clepudesss  erdot ta sviando | ‘appdsh glir a, fho ad un
nassho dd  40%, f acendo h ognicaso at tenbnea nonsvi tarl afhno afl a uscedall a ppra sde

Nd caso sa nont at o i freno diretto, non occorrestontar el o st ma basta contoll @il #faro (masiv 0,3 mm) con uno
pesmer o attavaso | efritokl atalied e entual metecoregge eall entandoli @gmo dif ssaggo sul moz o port afeno .

I not oriRowan necessi tano diuna ventil abneconthua el & qundinecessard clet ut tiipassaggid'ara ntenia et enial
not ore non sano ostrutida corpietrandel occorrehol treassturareun suf fcentercanbb d'ara.

I nmotorivetoral iRowan sono normal menteIP 54.

Gradidiprot eédne supeoris possono ottenaefho a IP 55, IP 56 ¢ IP 65.

Il notaze provvito diuna sonda termica hsai ta ngliavwl ghentietarata pe htevento a 160° C (glavwl gmntidd
nmot oreR owan sono h ¢l asseH con tampe atum Iim tedil aoro 180° C).

Q ornsceun contatto normal netechuso cleapr ea 160° C eder eesss eutilata pe togl & el "d@entabneal
motorepa nz odd| '‘appdsotd ettoend caso disovatewpe atum. La sonda € h gr ado diport areun carco massho dilA

a 230VAC.

Incaso dntevento dd| a sonda disov et erpe at um occorev gif tcare

- il Unbnamentodd v etil ater

- il coerto passaggo dd fl usso darh;

- | "assorbivento dd notoechke qual ora raultaseolteidatiditar ga, putesss ecausato da carto ecesv 0 o cusche ti
usur ati

L'av vl givnto statorco € dd tpo pa nmot @ashcr ono trfaseo nonof asepartcol armntecumato con ol aneto ncl aseH;
putessss eesgui tg h caso dinecess tada qual sasia vl dioe pur cle vengano ripet tatiidatidiavwl gimto clesono
diponbi lipresso i | nostor uff to tecntco.
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G PARTI FISICHE DEL MOTORE

21 8 13 10 14

15

20 16

Dissgut o rportano una | sta dd | epartickepossono formareinotoriV etoral iRowan. Tal el & a dipanon & specf ta diun
mot orepart ol arebensigenata econprensy a dituttel epricpal ivarantj| ésploso sopra & rf et o ad un not orecanpone
1,5 WB3/B5 confrenoa nol | eeventl atoreassal e

1> SCUDO ANTERIORE (al | unhb), fornbl end | e2 veasoni
FLANGIATO pe notoriv asoniB5, B3/B5 o confreno d etronmagneto aud arb;
ZAMPATO pe not oriv @soniB3 eB3/B5.
2 > CUSCINETTI ANTERIORE t po 2RS C3 pe i4pol j 2ZC3 pea i2pol i
3 > CUSCINETTI POSTERIORE t po 2RS C3 pea i4pol j2ZC3 pe i2pol i
4 > ANELLO SEEGER, (ndénotoriMec 63, 71 €80 presmtesol o nd | ev asonicon f reno).
5> ALBERO MOTORE (accab C40) normal mentefornto nd | esguetiv esbni
ALBERO STANDARD pe notoriB3 o B5 sma f reno;
ALBERO PROLUNGATO pe not oriequpaggatidif reno aud arb d e tromeccanto.
ALBERO RIDOTTO (accab bonf tat o) con divensbnidd | 'estrert aiuscta ridotte
6 > ROTORE A GABBIA DI SCOIATTOLO
7 > CASSA STATORE, conpost o da:
CASSA ESTERNA ALETTATAcon al | oggamanto pe morsd t&a dipotena (Al | unmb F91);
PACCO STATORICO (f ero);
AV V OLGIMENTO STATORICQran®).
8 > MORSETTIERA DI POTENZA pe col | eganento avvol gmtinotore conrd atv o coprinorsdtea.
9 > PIEDINI pe v @sniB3 o B3/B5.
10 > SONDA TERMICA INSERITA NELL'AV V OLGIMENTO
11 > ANELLO COMPENSATORE
12 > ANELLO POSTERIORE disupporto al cuscheto.
13 > MORSETTIERA SERV IZ, pa | col | egamento dd | a dhano taclinerca, dd ventl atoreedd | a sonda tenta.
14 > ENCODER CON CONNETTORE
15 > V ENTILATORE INDIPENDENTEpe raf f reddament o notore fornbl end2 tpj Assal eea Cocl e
16 > COPRIV ENTILATOREpe ventl atoreassal e assmtendanotoriconventl atorea cocl ea doveal postodd copriveti
| atorec'él supportope | ventl atoresteso.
17 > FRENO ELETTROMAGNETICO a nol | ¢discurea (h mancana dial mntabnebl occal 'al bao dd notore);
I frenca nol | ¢/discurem pudssaeaypaggat o su rchista diuna | eva disganco nanual e
18 > DISCO FLANGIATO CAMPANA PORTA-FRENO; sgparato dal | a canpana porta-freio (19) sol o nénotori
Me 90, 100, 112 e112L.
19 > CAMPANA PORTA-FRENO (al | unhb)
20 > DISTANZALE POSTERIORE
21 > GIUNTO ENCODER
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

DIAGRAMMI DI COPPIA 4 POLI

[ Diagrammi di coppia e zone di funzionamento

Farerfeieto aidatidd | etabd | eddshgol inotorj rportatend | epaghesguenti

COLLEGAMENTO A STELLA

A Coppia [Nm]

2x(COPPIA 1500) P g
par. 1.10.1 MAX TORQUE = 200% RS

S6 40% (durata ciclo 10 sec.)é "s,é

1000 [rpm]

1500 [rpm]

625x(COPPIA 1500)

3000 [rpm]
Velocita
n [rpm]
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

DIAGRAMMI DI COPPIA 4 POLI

(

Diagrammi di coppia e zone di funzionamento

Farerfemto aidatidd | etabd | eddshgol inotorj rportatend | epaghesguenti

COLLEGAMENTO A TRIANGOLO

A Coppia [Nm]

2x(COPPIA 3000)
par. 1.10.1 MAX TORQUE = 200%

S6 40% (durata ciclo 10 sec.)

-
~ -
= -
-
= -

- -
~ -~
-

~ -
-
-
-

COPPIA 1500
S6 40% (durata ciclo 10 min.)

1500 [rpm]

1,5x(COPPIA 3000)

=~ -
-
-
~ -
-

4

3000 [rpm]
Velocita
n [rpm]
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 63 - Cod. TGA4R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kKW 0,25 0,44
TENSIONE NOMINALE \4 345 336
FREQUENZA NOMINALE Hz 57,3 106,8
CORRENTE NOMINALE A 1,2 1,9
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 1,6 1,6
COPPIA 3000 Nm / 1,4
cosf = 0,697 0,591
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 57,4 66,1
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 18465,8
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 27781,5
INDUTTANZA DI ROTORE mH 538,2
INDUTTANZA DI STATORE mH 538,2
MUTUA INDUTTANZA mH 467,7
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,00025
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 63 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/P 400/P
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 1.2 1.9
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 57.3 106.8
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 345 336
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 5 20
par. 1.6.3 KI GAIN - 5 20
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 79.2 85
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 70.7 47.4
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 538.2 179.4
par. 1.7.3 ROTOR L mH 538.2 179.4
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 467.7 155.9
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 163.8 189.9
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 88.7 56.8
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 63L - Cod. TGI4AR....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 0,5 0,94
TENSIONE NOMINALE \4 357 351
FREQUENZA NOMINALE Hz 57 106,9
CORRENTE NOMINALE A 1,9 3,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 3,2 3,2
COPPIA 3000 Nm / 3
cosf - 0,695 0,638
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 63,9 74,5
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 11603,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 12338,3
INDUTTANZA DI ROTORE mH 372,6
INDUTTANZA DI STATORE mH 372,6
MUTUA INDUTTANZA mH 338,6
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,00047
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 63L parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/P 400/R
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 1.9 3.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 57 106.9
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \" 357 351
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 10 33
par. 1.6.3 KI GAIN - 10 33
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 80.6 80
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 41.2 42
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 372.6 124.2
par. 1.7.3 ROTOR L mH 372.6 124.2
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 338.6 112.9
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 168.9 158
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 115.6 56.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 71 - Cod. TGB4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kwW 0,6 1,13

TENSIONE NOMINALE A4 365 397

FREQUENZA NOMINALE Hz 54,5 105

CORRENTE NOMINALE A 1,8 3

VELOCITA"' NOMINALE RPM 1500 3000

VELOCITA"' MASSIMA RPM 12000 12000

COPPIA 1500 Nm 3,8 3,8

COPPIA 3000 Nm / 3,6

cosf - 0,8 0,732

RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 69,8 77,5

RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mwwv 9468,5

RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 13579,7

INDUTTANZA DI ROTORE mH 461,3

INDUTTANZA DI STATORE mH 461,3

MUTUA INDUTTANZA mH 409,3

MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,00072

MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40

MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20

CLASSE ISOLAMENTO - H

INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 71 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 1500 rpm ) TRIANGOLO ( 3000 rpm )

INVERTER
- 400/P 400/P
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 1.8 3
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 54.5 105
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 365 397
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 15 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 15 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 74.4 75
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 25.7 20
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 461.3 153.8
par. 1.7.3 ROTOR L mH 461.3 153.8
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 409.3 136.4
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 149.7 151.2
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 128.4 73.7
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 71L - Cod. TGQ4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 1,15 1,9
TENSIONE NOMINALE A4 365 389
FREQUENZA NOMINALE Hz 54,6 104,4
CORRENTE NOMINALE A 3,2 4,8
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 7,3 7,3
COPPIA 3000 Nm / 6,1
cosf - 0,783 0,706
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 73,9 83,1
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mvwv 5361,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 4913,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 301,5
INDUTTANZA DI STATORE mH 301,5
MUTUA INDUTTANZA mH 274,6
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,0013
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 71L parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/R 400/R
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 3.2 4.8
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 54.6 104.4
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 368 389
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 15 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 15 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 71.9 70
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 23.1 15
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 301.5 100.5
par. 1.7.3 ROTOR L mH 301.5 100.5
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 274.6 91.5
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 144.9 135.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 123.9 65
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 80 - Cod. TGC4R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 1,2 2
TENSIONE NOMINALE v 365 410
FREQUENZA NOMINALE Hz 53,4 103,7
CORRENTE NOMINALE A 3 4,7
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 7,6 7,6
COPPIA 3000 Nm / 6,4
cosf - 0,857 0,802
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 74,9 82,4
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 5400,6
RESISTENZA DI STATORE(25°C) mw 5931,9
INDUTTANZA DI ROTORE mH 327,1
INDUTTANZA DI STATORE mH 327,1
MUTUA INDUTTANZA mH 306,7
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0020
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 80 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
: 400/P 400/R
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 3 4.7
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 53.4 103.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 365 410
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 30 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 30 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 68 78.7
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 12.3 15
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 327.1 109.0
par. 1.7.3 ROTOR L mH 327.1 109.0
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 306.7 102.2
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 136.4 156.3
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 140.4 80
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 80L - Cod. TGWA4R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 1,75 2,9
TENSIONE NOMINALE v 356 375
FREQUENZA NOMINALE Hz 54,4 103,2
CORRENTE NOMINALE A 4,6 7,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 11,2 11,2
COPPIA 3000 Nm / 9,2
cosf - 0,802 0,771
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 77,1 82,3
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 2807,5
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 2498,2
INDUTTANZA DI ROTORE mH 198,4
INDUTTANZA DI STATORE mH 198,4
MUTUA INDUTTANZA mH 188,22
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0040
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 80L parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/R 400/0M
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 4.6 7.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 54.4 103.2
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 356 375
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 68.7 69.4
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 12.7 13.5
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 198.4 66.1
par. 1.7.3 ROTOR L mH 198.4 66.1
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 188.2 62.7
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 135.1 133.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 121.5 63.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 90 - Cod. TGD4R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 1,9 3,3
TENSIONE NOMINALE \Y4 378 400
FREQUENZA NOMINALE Hz 54,2 103,6
CORRENTE NOMINALE A 4,9 7,7
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 12,1 12,1
COPPIA 3000 Nm / 10,5
cosf - 0,808 0,754
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 75,4 83,2
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 2965,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 3401,2
INDUTTANZA DI ROTORE mH 197,1
INDUTTANZA DI STATORE mH 197,1
MUTUA INDUTTANZA mH 185,0
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0024
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 90 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/R 400/0M
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 4.9 7.7
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 54.2 103.6
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 378 400
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 60 72
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 13.5 14.6
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 197.1 65.7
par. 1.7.3 ROTOR L mH 197.1 65.7
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 185.0 61.7
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 125.7 140
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 116 71
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 90M - Cod. TGV4R...

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 2,7 4,3
TENSIONE NOMINALE v 385 421
FREQUENZA NOMINALE Hz 54,2 102,7
CORRENTE NOMINALE A 6,6 10,7
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 17,2 17,2
COPPIA 3000 Nm / 13,7
cosf - 0,829 0,774
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 77,5 79,6
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 2091,7
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 2091,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 153,4
INDUTTANZA DI STATORE mH 153,4
MUTUA INDUTTANZA mH 146,1
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,00304
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 90M parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/0 400/1
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 6.6 10.7
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 54.2 102.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \"4 385 421
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 66.7 79
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 14.5 17
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 153.4 51.1
par. 1.7.3 ROTOR L mH 153.4 51.1
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 146.1 48.7
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 130 163.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 118 66
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 90L - Cod. TGE4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 3,7 6,2
TENSIONE NOMINALE A4 302 412
FREQUENZA NOMINALE Hz 53,3 102,9
CORRENTE NOMINALE A 8,7 14,5
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA"' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 23,6 23,6
COPPIA 3000 Nm / 19,7
cosf - 0,825 0,769
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 79,7 85,9
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 1247,2
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 1344,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 121,1
INDUTTANZA DI STATORE mH 121,1
MUTUA INDUTTANZA mH 114,9
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,00456
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 90L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm ) TRIANGOLO ( 3000 rpm ) ‘
INVERTER
/OM 400/L 400/2
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE \"4 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 8.7 14.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 53.3 102.9
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 392 412
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 78 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 78 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 65 65.5
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 11.2 9.6 15
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 121.1 40.4
par. 1.7.3 ROTOR L mH 121.1 40.4
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 114.9 38.3
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 138 130 130
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 138.5 52.7 52.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 100 - Cod. TGF4R....
VERSIONE MOTORE 1
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 3,3 5,8
TENSIONE NOMINALE \V4 380 423
FREQUENZA NOMINALE Hz 53,2 102,5
CORRENTE NOMINALE A 7,6 12,7
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA"' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm 21 21
COPPIA 3000 Nm / 18,5
cosf - 0,797 0,781
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 80,7 86,2
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mwv 1051,8
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 1854,8
INDUTTANZA DI ROTORE mH 136,0
INDUTTANZA DI STATORE mH 136,0
MUTUA INDUTTANZA mH 128,1
MOMENTO D'INERZIA J Kgm=2 0,00486
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 100 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/0M 400/L
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 7.6 12.7
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 53.2 102.5
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 380 423
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 75 77
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 11 11
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 136.0 45.3
par. 1.7.3 ROTOR L mH 136.0 45.3
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 128.1 42.7
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %0 139 144.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 142 63
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 100L - Cod. TGK4R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kKW 6,6 10,7
TENSIONE NOMINALE v 385 407
FREQUENZA NOMINALE Hz 52,7 102,494
CORRENTE NOMINALE A 16,2 23,6
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 1500 Nm a2 a2
COPPIA 3000 Nm / 34,1
cosf - 0,824 0,775
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 83,1 88,8
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 496,8
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 710
INDUTTANZA DI ROTORE mH 81,7
INDUTTANZA DI STATORE mH 81,7
MUTUA INDUTTANZA mH 78,0
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,00911
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 100L parametrizzazione inverter 400

INVERTER 400/L 400/2
- 6,3kW 6,6kW 400/2,5
PARAMETRI unit 40,1Nm 42Nm

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 14.8 16.2 23.6
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.6 52.7 102.4
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 379 385 407
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 40 35 51
par. 1.6.3 KI GAIN - 40 35 51
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 61.7 64.8
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 8.5 9.8
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 81.7 27.2
par. 1.7.3 ROTOR L mH 81.7 27.2
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 78.0 26.0
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 129 126.4 129.7
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 104.5 97.8 57.7
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 112 - Cod. TGG4R....
VERSIONE MOTORE 1
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 4,6 7,7
TENSIONE NOMINALE A4 386 429
FREQUENZA NOMINALE Hz 52,6 102
CORRENTE NOMINALE A 10,8 17,5
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 1500 Nm 29,3 29,3
COPPIA 3000 Nm / 24,5
cosf - 0,82 0,79
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 83,6 88,8
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 725,6
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 1000,6
INDUTTANZA DI ROTORE mH 109,2
INDUTTANZA DI STATORE mH 109,2
MUTUA INDUTTANZA mH 101,3
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,00915
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/1 400/2
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 10.8 17.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.6 102
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 386 429
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 55 63
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 9.4 9.8
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 109.2 36.4
par. 1.7.3 ROTOR L mH 109.2 36.4
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 101.3 33.8
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 122.5 136.6
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 108.5 57.1
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 1121 - Cod. TGHA4R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 6,2 9,5
TENSIONE NOMINALE v 388 418
FREQUENZA NOMINALE Hz 52,2 101,8
CORRENTE NOMINALE A 14 21,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 1500 Nm 39,5 39,5
COPPIA 3000 Nm / 30,2
cosf - 0,812 0,766
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 84,9 88,0
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 584,22
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 669,6
INDUTTANZA DI ROTORE mH 79,8
INDUTTANZA DI STATORE mH 79,8
MUTUA INDUTTANZA mH 76,0
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,012996
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm) TRIANGOLO ( 3000 rpm ) ‘
INVERTER
400/L 400/2 400/3
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 14 21.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.2 101.8
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 388 418
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 64 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 64 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 60.7 63.2
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 7 6.7 8.7
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 79.8 26.6
par. 1.7.3 ROTOR L mH 79.8 26.6
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 76.0 25.3
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 127.2 134.8 134.9
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 106.8 57.3 54.4
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 112X - Cod. TGY4R....
VERSIONE MOTORE 5
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 7,2 11
TENSIONE NOMINALE A\V4 385 411
FREQUENZA NOMINALE Hz 52,2 101,7
CORRENTE NOMINALE A 17,6 25,7
VELOCITA®' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 1500 Nm 45,8 45,8
COPPIA 3000 Nm / 35
cosf - 0,781 0,714
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 86,4 89,4
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 472,5
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 438,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 63,9
INDUTTANZA DI STATORE mH 63,9
MUTUA INDUTTANZA mH 61,0
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,01737
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112X parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/2 400/2,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 17.6 25.7
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.2 101.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \"4 385 411
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 51
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 51
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 66.5 71.6
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 9.6 7
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.45 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.045 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.45 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.045 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 63.9 21.3
par. 1.7.3 ROTOR L mH 63.9 21.3
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 61.0 20.3
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %0 130 141.7
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 101 59.4
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 112XL - Cod. TGJ4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 8,2 12,5
TENSIONE NOMINALE A\V4 348 377
FREQUENZA NOMINALE Hz 51,9 101,6
CORRENTE NOMINALE A 21,9 32,6
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA"' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 1500 Nm 52,2 52,2
COPPIA 3000 Nm / 39,8
cosf - 0,727 0,684
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 89,0 92,4
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 288,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mww 295,1
INDUTTANZA DI ROTORE mH 48,0
INDUTTANZA DI STATORE mH 48,0
MUTUA INDUTTANZA mH 46,1
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,022279
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112XL parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm) TRIANGOLO ( 3000 rpm ) ‘
INVERTER
400/2 400/3 400/3,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 21.9 32.6
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.9 101.6
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 348 377
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 76 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 76 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 66.7 72
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 6.6 5.4 8.2
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 48.0 16.0
par. 1.7.3 ROTOR L mH 48.0 16.0
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 46.1 15.4
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 131 151.1 151.2
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 93 52.1 49.7
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 132 - Cod. TGL4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 11 16,5
TENSIONE NOMINALE A\V4 369 416
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 52 101,4
CORRENTE NOMINALE A 23,7 35,5
VELOCITA®' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7800 7800
COPPIA 1500 Nm 70 70
COPPIA 3000 Nm / 52,5
cosf - 0,891 0,828
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 86,5 87,2
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 263,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 284,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 51,3
INDUTTANZA DI STATORE mH 51,3
MUTUA INDUTTANZA mH 49,6
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,028125
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 132 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm ) TRIANGOLO ( 3000 rpm )
INVERTER 400/2 400/2,5
- 9,7kW 11kW 400/3 400/3,5
PARAMETRI unit 61,8Nm 7O0Nm
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 22 23.7 35.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.7 52 101.4
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 363 369 416
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 41 76 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 41 76 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 45 45.5 58
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.5 6.9 4.1 6.3
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.6
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.06
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.6
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.06
par. 1.7.2 STATOR L mH 51.3 17.1
par. 1.7.3 ROTOR L mH 51.3 17.1
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 49.6 16.5
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 108.5 112.8 143.2 143.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 90.8 102.6 59.8 57
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 132L - Cod. TGM4R.....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 13 17,5
TENSIONE NOMINALE A\V4 357 403
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,7 101,1
CORRENTE NOMINALE A 28,5 38,5
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7800 7800
COPPIA 1500 Nm 82,8 82,8
COPPIA 3000 Nm / 55,7
cosf - 0,885 0,855
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 85,4 88,4
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 205,6
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 210,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 43,6
INDUTTANZA DI STATORE mH 43,6
MUTUA INDUTTANZA mH 53,6
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,036133
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 132L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 1500 rpm ) TRIANGOLO ( 3000 rpm )

INVERTER
400/2,5 400/3,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE \" 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 28.5 38.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.7 101.1
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 357 403
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 51 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 51 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 47 68
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 5.0 4.7
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.6
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.06
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.6
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.06
par. 1.7.2 STATOR L mH 43.6 14.5
par. 1.7.3 ROTOR L mH 43.6 14.5
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 53.6 17.9
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 113.3 145.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 101.4 56.4
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 132XL - Cod. TGN4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW i5 20
TENSIONE NOMINALE \V4 366 409
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,5 101
CORRENTE NOMINALE A 34,1 47,5
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7800 7800
COPPIA 1500 Nm 95,5 95,5
COPPIA 3000 Nm / 63,7
cosf - 0,836 0,781
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 86,9 87,7
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 183,3
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mvwwv 154,5
INDUTTANZA DI ROTORE mH 37,7
INDUTTANZA DI STATORE mH 37,7
MUTUA INDUTTANZA mH 36,4
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,046875
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 132XL parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/3 400/5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 34.1 47.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.5 101
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 366 409
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 54.5 70.7
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.3 5.1
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 37.7 12.6
par. 1.7.3 ROTOR L mH 37.7 12.6
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 36.4 12.1
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %0 121.7 148.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 95.8 59.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 160 - Cod. TGP4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 19 28,5
TENSIONE NOMINALE A\V4 359 410
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,3 101,3
CORRENTE NOMINALE A 44,3 64,5
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 1500 Nm 121 121
COPPIA 3000 Nm / 90,7
cosf - 0,812 0,805
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 88,9 92,0
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 146,3
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 137,3
INDUTTANZA DI ROTORE mH 31,0
INDUTTANZA DI STATORE mH 31,0
MUTUA INDUTTANZA mH 29,4
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,061875
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm) TRIANGOLO ( 3000 rpm ) ‘
INVERTER
- 400/3,5 400/6 400/6,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 44.3 64.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.3 101.3
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 359 410
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 61 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 61 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 58.9 67.4
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.6 3.6 4.5
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 31.0 10.3
par. 1.7.3 ROTOR L mH 31.0 10.3
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 29.4 9.8
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 133.5 134.8 135.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 97.7 55 54.8
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 160R - Cod. TGT4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 10 16
TENSIONE NOMINALE A\Y4 383 426
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,2 101
CORRENTE NOMINALE A 22 33,4
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 1500 Nm 63,7 63,7
COPPIA 3000 Nm / 50,9
cosf - 0,825 0,8
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 88,7 90,9
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 288,7
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 336,3
INDUTTANZA DI ROTORE mH 62,6
INDUTTANZA DI STATORE mH 62,6
MUTUA INDUTTANZA mH 59,4
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,039375
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160R parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/2 400/3
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 22 33.4
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.2 101
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 383 426
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 50 60
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3,8 3.2
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 62.6 20.9
par. 1.7.3 ROTOR L mH 62.6 20.9
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 59.4 19.8
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 110 130
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 95 55.8
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 160L - Cod. TGRA4R....

VERSIONE MOTORE 4
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 22,5 33,7
TENSIONE NOMINALE \Y4 384 428
FREQUENZA NOMINALE Hz 51,1 100,8
CORRENTE NOMINALE A 49 71
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 1500 Nm 143 143
COPPIA 3000 Nm / 107,3
cosf - 0,804 0,75
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 86,6 90,2
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 109,2
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 106,5
INDUTTANZA DI ROTORE mH 31,1
INDUTTANZA DI STATORE mH 31,1
MUTUA INDUTTANZA mH 29,9
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,08719
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm) TRIANGOLO ( 3000 rpm ) ‘
INVERTER
- 400/5 400/6 400/6,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 49 71
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.1 100.8
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 384 428
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 37 30
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 37 30
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 52.4 46.5
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4 3.2 4
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 31.1 10.4
par. 1.7.3 ROTOR L mH 31.1 10.4
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 29.9 10.0
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 122.5 119 130
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 106.8 52.3 57.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

4 POLI

MEC 160XL - Cod. TGX4R....

VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 29,5 a4
TENSIONE NOMINALE \V4 410 467
FREQUENZA NOMINALE Hz 51,2 100,9
CORRENTE NOMINALE A 60 89,5
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 1500 Nm 187,8 187,8
COPPIA 3000 Nm / 140
cosf - 0,84 0,816
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 89,6 92,1
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 110,0
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 81,4
INDUTTANZA DI ROTORE mH 27,6
INDUTTANZA DI STATORE mH 27,6
MUTUA INDUTTANZA mH 26,5
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,1167188
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160XL parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/5 400/7
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 60 89.5
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.2 100.9
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \"4 410 467
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 41.6 51.7
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3.7 4.1
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.95
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.1
par. 1.7.2 STATOR L mH 27.6 9.2
par. 1.7.3 ROTOR L mH 27.6 9.2
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 26.5 8.8
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 120.5 143
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 112.5 64.3
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 180 - Cod. TGO4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 37 54
TENSIONE NOMINALE A\V4 360 402
FREQUENZA NOMINALE Hz 51,1 100,8
CORRENTE NOMINALE A 87 125
VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000
VELOCITA' MASSIMA RPM 6000 6000
COPPIA 1500 Nm 236 236
COPPIA 3000 Nm / 169
cosf - 0,8 0,78
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 89,0 88,5
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 95,8
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 46,7
INDUTTANZA DI ROTORE mH 15,3
INDUTTANZA DI STATORE mH 15,3
MUTUA INDUTTANZA mH 14,7
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,1896563
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 180 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA (1500 rpm) TRIANGOLO ( 3000 rpm ) ‘
INVERTER
- 400/6,5 400/8 400/8,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 87 125
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.1 100.8
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 360 402
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 50 50
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3.3 3.4 4
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.33
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.033
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.33
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.033
par. 1.7.2 STATOR L mH 15.3 5.1
par. 1.7.3 ROTOR L mH 15.3 5.1
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 14.7 4.9
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 113 118.5 119
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 88 44 44
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 4 POLI
MEC 200 - Cod. TGS4R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kwW 55 75

TENSIONE NOMINALE A\V4 363 363

FREQUENZA NOMINALE Hz 51,1 100,8

CORRENTE NOMINALE A 120 165

VELOCITA' NOMINALE RPM 1500 3000

VELOCITA' MASSIMA RPM 6000 6000

COPPIA 1500 Nm 350 238

COPPIA 3000 Nm / 238

cosf - 0,83 0,81

RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 94,1 96,0

RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 90,1

RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 24,8

INDUTTANZA DI ROTORE mH 11,5

INDUTTANZA DI STATORE mH 11,5

MUTUA INDUTTANZA mH 11,2

MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,3045938

MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40

MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20

CLASSE ISOLAMENTO - H

INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 200 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 1500 rpm ) TRIANGOLO ( 3000 rpm )

INVERTER
- 400/8 400/8,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 120 165
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.1 100.8
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 363 363
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 4 4
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 1500 3000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 45 45
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3.4 2.4
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.6 0.33
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.06 0.033
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.6 0.33
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.06 0.033
par. 1.7.2 STATOR L mH 11.5 3.8
par. 1.7.3 ROTOR L mH 11.5 3.8
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 11.2 3.7
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 110 116
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 88.5 46.3
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G DIAGRAMMI DI COPPIA 2 POLI

( Diagrammi di coppia e zone di funzionamento

Farerfeimto aidatidd | etabd | eddshgol inotorj rportatend | epaghesguati

COLLEGAMENTO A STELLA

A Coppia [Nm]

2x(COPPIA 3000) P Ty
par. 1.10.1 MAX TORQUE = 200% RS

S6 40% (durata ciclo 10 sec.)é "s,é

625x(COPPIA 3000)

2000 [rpm] 3000 [rpm] 6000 [rpm]
Velocita
n [rpm]
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G DIAGRAMMI DI COPPIA 2 POLI

(

Diagrammi di coppia e zone di funzionamento

Farerfeimnto aidatidd | etabd | eddsnhgol inotorj rportatend | epaghesguenti

COLLEGAMENTO A TRIANGOLO

A Coppia [Nm]

2x(COPPIA 5000)

COPPIA 3000
S6 40% (durata ciclo 10 min.)

par. 1.10.1 MAX TORQUE = 200% X
S6 40% (durata ciclo 10 sec.) 1,75x(COPPIA 5000) =~ _

~

1,5x(COPPIA 5000) !

3000 [rpm] 5000 [rpm] 6000 [rpm]
Velocita
n [rpm]
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 90 - Cod. TGD2R....

VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kW 2 3
TENSIONE NOMINALE \Y4 a27 398
FREQUENZA NOMINALE Hz 53,4 86,1
CORRENTE NOMINALE A 4,2 6,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 3000 Nm 6,4 6,4
COPPIA 5000 Nm / 5,7
cosf - 0,877 0,876
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 79,7 84,0
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 4673,9
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 2300
INDUTTANZA DI ROTORE mH 473,44
INDUTTANZA DI STATORE mH a473,4
MUTUA INDUTTANZA mH 458,6
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,001225
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 90 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/R 400/0
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE \"4 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 4.2 6.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 53.4 86.1
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 427 398
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 45.2 54.8
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 12.5 9.5
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 473.4 157.8
par. 1.7.3 ROTOR L mH 473.4 157.8
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 458.6 152.9
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 126 115
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 72 37.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 90M - Cod. TGV2R....

VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kwW 3,3 5,5
TENSIONE NOMINALE \V/ 420 392
FREQUENZA NOMINALE Hz 52,5 85,7
CORRENTE NOMINALE A 7 12
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 3000 Nm 10,5 10,5
COPPIA 5000 Nm / 10,5
cosf - 0,831 0,852
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 82,4 87,8
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 2100,7
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 1400
INDUTTANZA DI ROTORE mH 262,7
INDUTTANZA DI STATORE mH 262,7
MUTUA INDUTTANZA mH 253,55
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0015313
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 90M parametrizzazione inverter 400

INVERTER
- 400/0 400/1
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 7 12
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.5 85.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 420 392
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 50 52.5
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 7.6 7.2
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 262.7 87.6
par. 1.7.3 ROTOR L mH 262.7 87.6
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 253.5 84.5
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 125.5 122
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 65.9 35
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 90L - Cod. TGE2R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kKW a,5 6,5
TENSIONE NOMINALE \Y4 416 394
FREQUENZA NOMINALE Hz 52 85,2
CORRENTE NOMINALE A 9,4 14
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 3000 Nm 14,3 14,3
COPPIA 5000 Nm / 12,4
cosf = 0,855 0,852
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 84,9 82,7
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 1008,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 820
INDUTTANZA DI ROTORE mH 192,8
INDUTTANZA DI STATORE mH 192,8
MUTUA INDUTTANZA mH 187,3
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0023275
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 90L parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/1 400/L
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 9.4 14
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52 85.2
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 416 394
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 40 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 40 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 42.6 50
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 8.6 6.1
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 192.8 64.3
par. 1.7.3 ROTOR L mH 192.8 64.3
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 187.3 62.4
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 123.5 124.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 61 32.7
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 100 - Cod. TGF2R....

VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW a 6
TENSIONE NOMINALE \V/ 418 394
FREQUENZA NOMINALE Hz 52,2 85,1
CORRENTE NOMINALE A o 14
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 3000 Nm 12,7 12,7
COPPIA 5000 Nm / 11,5
cosf - 0,87 0,82
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 80,1 79,7
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 1439,7
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 526,5
INDUTTANZA DI ROTORE mH 235,5
INDUTTANZA DI STATORE mH 235,5
MUTUA INDUTTANZA mH 229,9
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0028
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 100 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/0M 400/L
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 9 14
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 52.2 85.1
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 418 394
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 50 53.6
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 6.8 6.4
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 235.5 78.5
par. 1.7.3 ROTOR L mH 235.5 78.5
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 229.9 76.6
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 128.5 130.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 81.5 32
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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Rowan Elettronica

MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 100L - Cod. TGK2R....

VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 7,5 11
TENSIONE NOMINALE v 388 370
FREQUENZA NOMINALE Hz 52 85,1
CORRENTE NOMINALE A 15 22,8
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 12000 12000
COPPIA 3000 Nm 23,9 23,9
COPPIA 5000 Nm / 21
cosf - 0,866 0,856
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 89,0 92,0
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 469,7
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 400
INDUTTANZA DI ROTORE mH 124,49
INDUTTANZA DI STATORE mH 124,4
MUTUA INDUTTANZA mH 120,8
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,00504
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 100L parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/L 400/2,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 15 22.8
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.6 84.8
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 407 376
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 51
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 51
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 46.6 50.9
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.5 5.6
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 124.4 41.5
par. 1.7.3 ROTOR L mH 124.4 41.5
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 120.8 40.3
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 121.2 114.1
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 57.6 324
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 112 - Cod. TGG2R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kwW 6 9
TENSIONE NOMINALE A\Y4 413 392
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,6 84,7
CORRENTE NOMINALE A 12 19,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 3000 Nm 19,1 19,1
COPPIA 5000 Nm / 17,2
cosf - 0,848 0,855
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 87,5 88,0
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 737,2
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 563,8
INDUTTANZA DI ROTORE mH 127,9
INDUTTANZA DI STATORE mH 127,9
MUTUA INDUTTANZA mH 122,7
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,0046575
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )

INVERTER
400/1 400/2
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 12 19.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.6 84.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 413 392
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 43.3 54.7
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.7 4.8
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 127.9 42.6
par. 1.7.3 ROTOR L mH 127.9 42.6
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 122.7 40.9
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 117.5 119
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 61 32
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 112L - Cod. TGH2R....
VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 8,3 12
TENSIONE NOMINALE A\V4 391 367
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,5 84,7
CORRENTE NOMINALE A 17,7 26,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 3000 Nm 24,5 24,5
COPPIA 5000 Nm / 22,9
cosf - 0,879 0,84
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 88,0 91,5
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 370,3
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 310,6
INDUTTANZA DI ROTORE mH 119,4
INDUTTANZA DI STATORE mH 119,4
MUTUA INDUTTANZA mH 116,0
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,0065813
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )

INVERTER
400/2 400/2,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 17.7 26.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.5 84.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 391 367
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO NO
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 46
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 46
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 46.9 48.1
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 5.8 4.3
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 119.4 39.8
par. 1.7.3 ROTOR L mH 119.4 39.8
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 116.0 38.7
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 116.6 114.9
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 52 30.9
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 112X - Cod. TGY2R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 9,8 13,5
TENSIONE NOMINALE A\V4 395 369
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 51,2 84,4
CORRENTE NOMINALE A 20,6 29,7
VELOCITA®' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 3000 Nm 31,2 31,2
COPPIA 5000 Nm / 25,8
cosf - 0,852 0,796
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 91,0 92,9
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 247,5
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 216,6
INDUTTANZA DI ROTORE mH 115,6
INDUTTANZA DI STATORE mH 115,6
MUTUA INDUTTANZA mH 113,3
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,0087075
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112X parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )

INVERTER
400/2 400/2,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 20.6 29.7
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.2 84.4
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 395 369
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - YES YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 51
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 51
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 49.5 56.2
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.1 2.9
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 115.6 38.5
par. 1.7.3 ROTOR L mH 115.6 38.5
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 113.3 37.8
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 117.7 117.1
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 53.2 31.3
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 112XL - Cod. TGI2R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 11,2 14,5
TENSIONE NOMINALE v 398 367
FREQUENZA NOMINALE Hz 51 84,1
CORRENTE NOMINALE A 23,2 33,8
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 9800 9800
COPPIA 3000 Nm 35,7 35,7
COPPIA 5000 Nm / 27,7
cosf - 0,838 0,766
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 92,0 91,8
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 188,8
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 190,22
INDUTTANZA DI ROTORE mH 71,4
INDUTTANZA DI STATORE mH 71,4
MUTUA INDUTTANZA mH 69,5
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0114413
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 112XL parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm ) ‘
INVERTER
- 400/2,5 400/3 400/3,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE Vv 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 23.4 33.8
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51 84.1
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 398 367
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 51 76 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 51 76 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 50.8 61.2
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3.8 2.5 3.8
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 71.4 23.8
par. 1.7.3 ROTOR L mH 71.4 23.8
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 69.5 23.2
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 123.3 133.5 134.2
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 57.9 30.9 29.6
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 132 - Cod. TGL2R....

VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kwW 12 16,5
TENSIONE NOMINALE v 390 370
FREQUENZA NOMINALE Hz 51,3 84,3
CORRENTE NOMINALE A 24,5 36,2
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7800 7800
COPPIA 3000 Nm 38,2 38,2
COPPIA 5000 Nm / 31,5
cosf - 0,891 0,844
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 90,0 91,6
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 308,1
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 215,8
INDUTTANZA DI ROTORE mH 86,9
INDUTTANZA DI STATORE mH 86,9
MUTUA INDUTTANZA mH 85,1
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,015125
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 132 parametrizzazione inverter 400

INVERTER
400/2,5 400/3,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 24.5 36.2
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.3 84.3
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 390 370
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 46 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 46 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 43.7 56.6
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 4.6 3.8
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 86.9 29.0
par. 1.7.3 ROTOR L mH 86.9 29.0
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 85.1 28.4
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 118.6 129
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 57 30.2
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 132L - Cod. TGM2R....
VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kW 14 18,5

TENSIONE NOMINALE A\V4 410 370

FREQUENZA NOMINALE Hz 51,2 84,3

CORRENTE NOMINALE A 28,2 40,9

VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000

VELOCITA"' MASSIMA RPM 7800 7800

COPPIA 3000 Nm 44,6 44,6

COPPIA 5000 Nm / 35,3

cosf - 0,883 0,846

RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 91,6 92,1

RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 332

RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 78,9

INDUTTANZA DI ROTORE mH 80,6

INDUTTANZA DI STATORE mH 80,6

MUTUA INDUTTANZA mH 79,2

MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,019662

MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40

MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20

CLASSE ISOLAMENTO - H

INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 132L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )

INVERTER
400/2,5 400/3,5
PARAMETRI unit

par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 28.2 40.9
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51.2 84.3
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 410 370
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 51 40
par. 1.6.3 KI GAIN - 51 40
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 44.7 63.5
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 2.9 3
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 0.45
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 80.6 26.9
par. 1.7.3 ROTOR L mH 80.6 26.9
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 79.2 26.4
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. % 121.8 135.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] % 59.3 31.2
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 132XL - Cod. TGN2R....
VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 20 26
TENSIONE NOMINALE A\V4 407 386
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 50,9 84
CORRENTE NOMINALE A 40,6 57
VELOCITA®' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7800 7800
COPPIA 3000 Nm 63,7 63,7
COPPIA 5000 Nm / 49,7
cosf - 0,879 0,832
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 90,0 92,3
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 209,6
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 109,0
INDUTTANZA DI ROTORE mH 56,0
INDUTTANZA DI STATORE mH 56,0
MUTUA INDUTTANZA mH 55,0
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,02541
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 132XL parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )
INVERTER
. 400/3,5 400/5 400/6
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE \" 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 40.6 57.8 ‘ 57.0
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 50.9 84
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG A" 407 386
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 50 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 50 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 58 64 63.8
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3.7 2.7 3.1
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 56.0 18.7
par. 1.7.3 ROTOR L mH 56.0 18.7
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 55.0 18.3
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 141.5 137.8 132.5
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 59.5 35.4 33.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

2 POLI

MEC 160 - Cod. TGP2R....

VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 19,5 25
TENSIONE NOMINALE \Y4 408 388
FREQUENZA NOMINALE Hz 51 84
CORRENTE NOMINALE A 39,5 55,3
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 3000 Nm 62,1 62,1
COPPIA 5000 Nm / a47.8
cosf - 0,891 0,852
RENDIMENTO / EFFICIENZA % 91,2 92,5
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 184
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 143,9
INDUTTANZA DI ROTORE mH 62,8
INDUTTANZA DI STATORE mH 62,8
MUTUA INDUTTANZA mH 61,5
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0396394
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm ) ‘
INVERTER
- 400/3,5 400/5 400/6
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 39.5 55.3
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 51 84
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 408 388
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 60 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 60 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR % 57.2 66
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 3.7 2.5 3.1
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 62.8 20.9
par. 1.7.3 ROTOR L mH 62.8 20.9
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 61.5 20.5
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 138 137.1 137.8
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 58.2 35.4 34.5
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 160R - Cod. TGT2R.....
VERSIONE MOTORE 1
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 12,5 19
TENSIONE NOMINALE v
FREQUENZA NOMINALE Hz
CORRENTE NOMINALE A
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 3000 Nm 39,8 39,8
COPPIA 5000 Nm / 36,3
cosf =
RENDIMENTO / EFFICIENZA %
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw
INDUTTANZA DI ROTORE mH
INDUTTANZA DI STATORE mH
MUTUA INDUTTANZA mH
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. eC 160
MEC 160R parametrizzazione inverter 400
COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )
INVERTER
400/ 400/ 400/
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG v
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN -
par. 1.6.3 KI GAIN -
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR -
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR -
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR -
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR -
par. 1.7.2 STATOR L mH
par. 1.7.3 ROTOR L mH
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 160L - Cod. TGR2R....
VERSIONE MOTORE 2
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 26,5 32
TENSIONE NOMINALE A\V4 381 364
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 50,8 83,9
CORRENTE NOMINALE A 53,5 73,3
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000
COPPIA 3000 Nm 84,4 84,4
COPPIA 5000 Nm / 61,1
cosf - 0,879 0,802
RENDIMENTO / EFFICIENZA %% 93,3 91,8
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 151,7
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 54,8
INDUTTANZA DI ROTORE mH 41,5
INDUTTANZA DI STATORE mH 41,5
MUTUA INDUTTANZA mH 40,7
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,0539916
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160L parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm ) ‘
INVERTER
- 400/5 400/6 400/6,5
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE \"4 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 53.5 72 ‘ 73.3
.3par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 50.8 83.9
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \Y/ 381 364
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 73 60
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 73 60
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 47.5 61.4
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 2.7 2 2.5
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 41.5 13.8
par. 1.7.3 ROTOR L mH 41.5 13.8
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 40.7 13.6
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 119.5 132.1 132.4
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 56.3 32 31.8
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 160XL - Cod. TGX2R....
VERSIONE MOTORE 5
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE

POTENZA NOMINALE kwW 39 50

TENSIONE NOMINALE A\Y4 406 398

FREQUENZA NOMINALE Hz=z 50,8 84

CORRENTE NOMINALE A 82 106

VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000

VELOCITA' MASSIMA RPM 7000 7000

COPPIA 3000 Nm 124,1 124,1

COPPIA 5000 Nm / 95,5

cosf - 0,906 0,887

RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 92,1 93,1

RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw 120,8

RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw 42,5

INDUTTANZA DI ROTORE mH 37,2

INDUTTANZA DI STATORE mH 37,2

MUTUA INDUTTANZA mH 36,5

MOMENTO D'INERZIA J Kgm2 0,0729

MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40

MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20

CLASSE ISOLAMENTO - H

INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 160XL parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )
INVERTER
- 400/6,5 400/7 400/8
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE \" 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 82 106
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 50.8 84
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG Vv 406 398
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN - 50 67 50
par. 1.6.3 KI GAIN - 50 67 50
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o 31.1 44.5
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz 2.9 2.1 2.9
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR - 0.95 045
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR - 0.1 0.045
par. 1.7.2 STATOR L mH 37.2 12.4
par. 1.7.3 ROTOR L mH 37.2 12.4
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH 36.5 12.2
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %o 129 127.5 127.7
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %o 55.6 33 31.6
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 180 - Cod. TGO2R.....
VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW a8 60
TENSIONE NOMINALE \Y4
FREQUENZA NOMINALE Hz
CORRENTE NOMINALE A
VELOCITA' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 6000 6000
COPPIA 3000 Nm 152,7 152,7
COPPIA 5000 Nm / 114,6
cosf =
RENDIMENTO / EFFICIENZA %
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw
INDUTTANZA DI ROTORE mH
INDUTTANZA DI STATORE mH
MUTUA INDUTTANZA mH
MOMENTO D'INERZIA J Kgm?2 0,0984375
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160
MEC 180 parametrizzazione inverter 400
COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm ) ‘
INVERTER
400/ 400/ 400/
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG v
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN -
par. 1.6.3 KI GAIN -
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR -
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR -
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR -
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR -
par. 1.7.2 STATOR L mH
par. 1.7.3 ROTOR L mH
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G 2 POLI
MEC 200 - Cod. TGS2R....
VERSIONE MOTORE i
COLLEGAMENTO
CARATTERISTICHE TECNICHE
POTENZA NOMINALE kW 65 80
TENSIONE NOMINALE A\V4 392 374
FREQUENZA NOMINALE Hz=z 50,6 83,7
CORRENTE NOMINALE A 123 165
VELOCITA®' NOMINALE RPM 3000 5000
VELOCITA' MASSIMA RPM 6000 6000
COPPIA 3000 Nm 207 207
COPPIA 5000 Nm / 153
cosf - 0,89 0,84
RENDIMENTO / EFFICIENZA %0 93,5 89,2
RESISTENZA DI ROTORE (25°C) mw
RESISTENZA DI STATORE (25°C) mw
INDUTTANZA DI ROTORE mH
INDUTTANZA DI STATORE mH
MUTUA INDUTTANZA mH
MOMENTO D'INERZIA J Kgm2
MASSIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C 40
MINIMA TEMPERATURA AMBIENTE °C - 20
CLASSE ISOLAMENTO - H
INTERVENTO PASTIGLIA TERMICA AVVOLG. °C 160

MEC 200 parametrizzazione inverter 400

COLLEGAMENTO STELLA ( 3000 rpm ) TRIANGOLO ( 5000 rpm )
INVERTER
- 400/8 400/8,5 400/9
PARAMETRI unit
par. 1.1.1 LINE VOLTAGE v 400 400
par. 1.1.2 MOTOR NOM CURRENT A 123 165
par. 1.1.3 MOTOR NOM FREQUE Hz 50.6 83.7
par. 1.1.4 MOTOR NOM VOLTAG \"4 392 374
par. 1.1.5 MOTOR POLES - 2 2
par. 1.1.10 MOTOR LOAD FUNC - NO YES
par. 1.3.1 MAX MOTOR SPEED rpm 3000 5000
par. 1.6.2 KP GAIN -
par. 1.6.3 KI GAIN -
par. 1.6.4 VECT MAGNET CURR %o
par. 1.6.5 ROTOR COSTANT Hz
par. 1.6.13.1 KP ID REGULATOR -
par. 1.6.13.2 KI ID REGULATOR -
par. 1.6.13.3 KP IQ REGULATOR -
par. 1.6.13.4 KI IQ REGULATOR -
par. 1.7.2 STATOR L mH
par. 1.7.3 ROTOR L mH
par. 1.7.4 MUTUAL INDUC mH
par. 1.10.15 ADAPT PERC TORQ. %
par. 1.10.16 ADAPT TORQ. [ Nm ] %
par. 1.12.1 PWM FREQUENCY kHz 5 5
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MOTORI VETTORIALI SERIE G

CODIFICA

Esempio:
MOTORE ASINCRONO TRIFASE SE-
RIE G MEC 90 - 4POLI - ALIM. 230/ 1 5 718|9(10(11({12|13
400V AC 50H£ENCODER LD 1000 fg
-V ENTILATORE ASSIALE - FORMA BS
STANDARD-PROTEZONEIPS4SEN- [ T RIGIMIAIXIF[X|5|X
ZA FILTRO
| Tipo alimentazione | 1
T = trfase
2
A =s3eA "A te”
G =seG “Vetoral & 1
__Classe MEC /|\[W A
A = 63 0.25 0.44
I = 63L 0.5 0.94
B =71 0.6 1.13
Q = 71L 1.15 1.9
C = 8 1.2 2 11
W = 80L 1.75 2.9 E—
D = 90 1.9 3.3
V = 90M 2.7 4.3
E = 90L 3.7 6.2
F = 100 3.3 5.8
K = 100L 6.6 10.7
G = 112 4.6 7.7
H = 112L 6.2 9.5
Y = 112X 7.2 11
J = 112XL 8.2 12.5
L = 132 11 16.5
M = 132 13 17.5 10
N = 132XL 15 20
P = 160 19 28.5
T = 160R 10 16
R = 160L 22.5 33.7
X = 160XL 29.5 44
0O = 180 37 54
S = 200 55 75
2 = 2poli
3 = 2/4poli
4 = 4pol i 4
6 = 6pol i 9
8 = 8pol i
9 = 8/4poli
|Tensione avvolgimento |
Al hent abneTrfase
K = 125/220
M = 240/415 ugual eaR 230/400 f ho al
dal 112L fareavyv. h 240/415
N = 230 Triangolo (encoder in morsettiera)
P = 400 Stella
R = 230/400 (220/380) (255/440-60H}
(208/360-60H} (265/460-60H}
S = 255/440 8
V = 400/690 (380/660)
T = 265/460 ugual eaR 230/400 fho al
dal 112L fareavv. h 265/460
1 = 186 Hz
2 = 236Hz
3 = 200Hz
5 = 50Hz 7
6 = 60Hz

pag. 66 di68

[Tipo trasduttore|

AOVOZZrx™ne

encode LD 512jg ssma &o
encode LD 900 g ssva &0
encode LD 2048 fg 5V con@o
encode LD 500jg saa &o
encode LD 1000fg sma &o
encode LD 1024 jg sma &0
ecode LD 1024 jg 5V con &o
encode LD 2000jg sma &o
encode LD 1024jg con&o
ecode LD 2000 jg con &o

Ng<X<cH®n

Posizione libera per
ulteriori_specifiche

= raffraldatoadacqua
cuche ti2z
cassa tonda
parttol arivari
nessuna ul tebrespecfta
col | ggamntoastd | a

13

nxXvowp
(U 1 [ | T

Grado di protezione motore|
2 = P23

1P 23

IP 53

IP 54 sma fl tro (sol o notorisae“G)
IP 54 sma ventl abne

IP 55

IP 56

T ONOUuLW

a

icolarita forma

X<NWUZF=IOTMOO®ED

partcol arivari
conscandgl aanttondensa
post e@brecorto
norsgtgadetra

norsg t&ra bassa foril ateal e
norsgtigaal ta
condoppa norsd tgra
norsdtiera saafori
conconnd t oreencode

fl angal &ca

conng torem tare
conparaol b
norsdtaashitra
veantcetroptal ata
nessuna

LI T T T T T T T T TR TR TR TR T 1 =

Forma motore

= B5al baonaggorato-fl anga rdotta
B3 al baordotto

B3 al beo specdl e120nm- danetro 12
B5 al bao naggorato fl anga st andard
B5 standard

B5 al bao standard ef| anga rdotta

B5 al baoridottoefl anga standard
B3/B5 al beoefl anga rdotti

B3/B5 al beo standard ef| anga ridotta
B3/B5 al beordottoefl anga st andard
B5 al baoefl anga rdotti

B3/B5 standard

B3/B5 al beo maggorato efl anga rdotta
B5 al bao standard ef| anga maggorata
B3 standard

freno e accessori |

ZromMmoomd = N<-HVWIXIIrIomoow>

freno a nol T enaggbrato

frenoa nol | emaggorato +1 eva bl occo
freno a nol | €220V ac

frenodreto

freno a nol | e24V dc IP65

frenoanol | epost ebrenaggorat o
frenoanol | e230Vac + | eva sl occo
frenoanol | e24Vdc + 1 eva bl occo
freno a nol | e24V dc

frenodrett o postaore

freno a nol | epost @bre24V dc

not oresma f reno

L 1 [ | I T R T Il.g L | T | 1 1 [ IO T

=1| X©v2

po di ventilazione e accessori|

XOVWOZrHIOTMMOO WP

assal enonof ase

assal e+ cal otta

cocl enornal e

assal etrfase

cocl enornal e+fl tro
cocl el atoshitro

cocl eanaggorata
autovent| ato mecancanete
cocl ea maggorata + fl tro
cocl etrfase

assal e24V dc

cocl e + rhv b 90°

assal econfl tro
nmotoresana v ent| atore

encode LD 2000 jg 5V con &o
encode LD 1000 g con o
encode LD 750 jg ssma &o
encode LD 1000fg 5V sna &o
sna traduttore

encode PP 1024jg con &o
ecode LD 1024jg 5V sa &o
encode PP 74jg con o
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TE” RETE di VENDITA ROWAN ELETTRONICA
ROWAN ELETTRONICA'S AGENTS/RE-SELLERS/SERVICE CENTERS

3

UNIEN SO 9001

INITALIA/INITALY:
INOSTRI AGENTI/OURAGENTS (Area Manage ):

SECOM diAl bho Robert 0 -> Piemonte, Liguria............ccccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiiecc i Td .3356007341-enai | ral bhoseontorho@lba o.it
Sg. RUGGIERO ALES SIO -> Marche, Abruzzo, Molise, Campania, Puglia ... Td . 347 0602089- enai | : al esruggE o@fpaiit

INOSTRI CENTRI ASSISTENZA /OUR SERV ICE CENTERS:
PIEMONTE -> AMB AUTOMATION SRL

Td . 348 2296925 -enai | :paol mene@anbautonaton.i t

INOSTRIRIV ENDITORI / OUR RE-SELLERS:

V ENETO TRENTINO ALTO ADIGE: TOSCANA:
F.LLI ZONTA SAS di Zonta Massimo & C. BRS TECHNOLOGY S.R.L. SAEMA SRL
Vel eV ae 58/60 V 1A NAZIONALE, 204 VaVee, 91/93
36061 BASSANO DEL GRAPPA (VI) 38123 TRENTO (TN) 59013 OSTE MONTEMURLO (PO)
Td .: 042435563 Td .: 0461821334 - Bx: 0461 1860145 Td .: 0574 682944 - Bx: 0574 682948
enal :hf o@entagroup.com saara@saara.t
hf o@brst ecnol  ogyit

LOMBARDIA: .
TECHNOBI SRL LAZO: SARDEGNA:
V& Lab, 65 EMP SRL 2

' EMP SRL AUTOMAZIONE INDUSTRIALE ELETTROMECCANICA MATTA SRL
20090 BUCCINASCO (MI) V IA 0.COCCANARI, 45 Val eMonasti124
Td 10245712362 - Bx: 0245712219 00019 TIVOLI (RM) 09122 - CAGLIARI
v endt €@t echnobit Td .: 0774 353242 - Bx: 0774 353242 Td . 070284647 - Bx.070 284649

pnd E K hfo@d natta.t

G9 SRL aps| aut onabnendust ral e@gmal .com @
V IA Dante 14
20052 MONZA MI - .
Td .: 031780161 - Bx: 031 782633 E!\;I_IFI_‘I,ﬁ)T%%MS'i“ S_’_\IA'

nfo@g9srl .com Vadd | aCoopeaabng 16

48011 - Al fonsheRA
Td .: 0544 81479 - Bx: 0544 84554
nf o@ndf not ors.t

.. EALL'ESTERO/ABROAD:
INOSTRI CENTRI ASSISTENZA / OURSERV ICE CENTERS:

TURCHIA -> EMARE AKILLI SISTEMLER..........ccocuiiitiuitiiteuisesteststssesessesesasesesessesessssesessssesessesessssesessssesenssesensssessnsasesessesessssesensssesenes Td . 0090 2125490500 - enail :Inca vus@gmail .com
BRASILE -> LUGITEC ELETRONICA Ltda Td .00552199198-6519 -enai | :| uclknat @gndi .com
INOSTRIRIV ENDITORI / OUR RE-SELLERS:
MOLITOR ANTRIEBSTECHNIK GmbH MONCHERA DO BRASIL
MOVITECNIC SARL Harg Strass 10 IMPORTACAO E EXPORTACAO LTda
gggbgogmeﬁ azg R?xeNBc?zl) nmont 49124 Georgsmarintiit t e- GERMANY Rua Conend.Al . Shao Hd ow
Td .: 0049 5401-83880 Bx: 0049 5401-838819 LOTES 2,3-Q
Td ; 0‘133 4 37t4969°$ - Bix: 0033 4 37496009 hf o@mot orregd ung.de CIVIT 2 - SERRA - ES - BRASIL
frg\’,‘ ticcm%"\fa"na‘;ogcf rr fet p://wannot orregd ung.de Td ./ Bx: 0055 2733285840
: . emal : maurobhi@medt eraneogrant os.combr
SV IZZERA: M v endas@nonclera.combr
INDUR ANTRIEBS REDUCTA IM d.o.0.
INDUR ANTRIEBSTECHNIK AG .
Margart kst rasse87 , Post fach DUBRAV A, 248 ASIA:
CH 4008 BASEL (SWTZERLAND) HR-10040 ZAGREB - CROATIA DAESHIN ENGINEERING CO. Ltd.
Td .: 0041 612792900 - Bx: 0041 61 2725181 Td .:00385 12007578 - Bx: 00385 12007775 814 Yucheon Fact opa,
hf o@hdur .ch nf o@reduct a-mfr 196 Anyang 7-Dong, Manan-Gu, Anyang-Sj
S PAG NA wawreduct a-mhr GyeonggiDo - 430727 - KOREA
. Td .: 0082 314744051 - Bx: 0082 31 4744058
TECNOLOGIA DEL TURIA SL PO LONIA aelin@paran.com
PLElI Bny, C/30, Parcd a 216 GRADOS Dariusz Sewruk wwncandriv eco.k
E 46470 CATARROJA - V ALENCIA (SPAIN) Grupy AK Pol noc 2, | okud .8
Td ::_0034' 961231971 00-713 WARSAW- POLAND GNN CO. Ltd.
adniit racon@t ecnonat .&s Td .: 0048 226754806 - Bx: 0048 600037110 153 NGUYEN V AN THU St.
d.savuk@grados.pl DA KAO WARD-DIST . 1
SYSMAQ - SUMINISTROS y SISTEMAS para HCMC - V IETNAM
MAQUINARIAS Td .: 084 83517 4923 - Fax: 0084 835174924
Av da. TRES CRUCES 26 - BAJO DERECHA CANADA: cont act @gnnv & namcom

E 46014 V ALENCIA (SPAIN)

Td .: 0034 963261620 - Bx: 0034 963261621
hf o@sysrages

WANSySTBGE

DYNA ELECTRIC MOTORS LTD. wangnny & namcom
21 KENV IEWBLV D, UNIT 21
BRAMPTON, ONTARIO L6T 5GL (CANADA)
Td .: 001 905 7934569 - Bx: 001 905 7934569
hf o@dynad et rcnotors.com

Ul tiva Modf ta 13/05/24
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